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Ostrzezenie:

A Niniejsza instrukcja przeznaczona jest jedynie dla personelu
technicznego z odpowiednimi kwalifikacjami do instalowania.
Zadne informacje znajdujace sie w niniejszej instrukcji nie sa
skierowana do koncowego uzytkownika!

Instrukcja ta odnosi sie do tej centrali i nie moze byé
zastosowana do innych produktéw.

Polecamy, aby przed przystgpieniem do instalowania zalecamy,
przeczytac catg instrukcje!
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1) Opis produktu:

Centrala do automatyzacji bram i drzwi automatycznych, stuzy do

jednofazowym pradem przemiennym.

W zaleznosci od rodzaju napedzanego aktuatora, w centrali
nastgpity niektére zmiany, jak np.: regulacja sity, Swiatetko
Ostrzegawcze Bramy Otwartej i Swiatetko Grzeczno$ciowe.

Wystepuija takze inne funkcje, ktore mozna wybraé poprzez “Dip-  Podstawowe czesci centrali.

Switch” (mini selektory) i regulacje trymerem.
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W centrali, obok wej$¢, wystepuja diody sygnalizujace ich stan,

napedu aktuatoréw ROBO, OTTO, THOR. Jest zasilana Jedna dioda obok mikroprocesora sygnalizuje funkcjonowanie
wewnétrznej logiki.

Aby rozpozna¢ poszczegdlne elementy, fig.1 przedstawia

~

Dip-Switch do selekcji funkciji

Trymer regulacji Sity (tylko na RO1000)

Trymer regulacji Czasu Pracy TL

Trymer regulacji Czasu Przerwy TP

Tabliczka zaciskowa do anteny i 2° kanat

tacze na karte RADIO

Dioda sygnalizacji stanu wej$¢

Tabliczka zaciskowa Wejs¢ / Wyjs¢ sygnatéw
Przekaznik Wspolny

Tabliczka zaciskowa zasilania/ lampy sygnalizacyjnej
tacze pierwszorzedne transformatora
Bezpiecznik topikowy linii

tacze wyjscia Swiatetka grzecznosciowego OTTO)
Wyjscie zasilania silnika

tacze kondensatora

Przekaznik Ruszania

Triac “Swiatetka Grzeczno$ciowego” (tylko w OTTO)
Triac “Zamyka”

Triac “Otwiera”

tacze drugorzedne transformatora

Wejscie wytgcznika krancowego FCA / FCC
Bezpiecznik topikowy niskiego napiecia (500mA)
tacze karty PIU

Dioda OK

Mikroprocesor

Kod Produktu* Kod Centrali Sterowniczej* Funkcja Dodatkowa
RO1000 o
ROA3 Trymer regulacji Si
ROBO RO1020 i gulacil Sty
RO1010 ROA4 Przekaznik Ruszania
THOR TH1551 THA5
OTTO oT21 OTA1 Wyijscie Swiatetka Grzecznosciowego

* = dodaé do kodu V1 do wersj 120 V 50/60 Hz




2) Instalowanie:

~

( A Przypominamy, ze bramy i drzwi automatyczne moga byé
instalowane tylko przez personel wykwalifikowany i w petni

-

przestrzegajac norm prawnych. Nalezy uwaznie kierowac sie
uwagami umieszczonymi w wydaniu: “Ostrzezenia dla instalatora”.

/
2.1) Urzad i )
. adzenie typowe

Majac na celu wyjasnienie niektorych aspektow urzadzenia automatyzacji do bram i drzwi przedstawiamy ponizej urzadzenie typowe:

ROBO - THOR

OTTO

1) Para fotokomorek “Foto”
2) Lampa Sygnalizacyjna

3) Selektor kluczowy

4) Brzeg pneumatyczny

5) Para fotokomoérek “Foto 2”

W szczegdlnosci przypominamy, ze:

e Wszystkie fotokomorki wyprodukowane przez NICE posiadajg system SYNCHRONIZACJI, ktéry stuzy do eliminacji problemu
interferencji pomiedzy dwoma parami fotokomorek (szczegétowe informacje zawarte sg w instrukcjach fotokomaérek).

e Para fotokomorek “Foto” podczas otwierania nie powoduje zadnego efektu ale powoduje inwersje podczas zamykania.

e Para fotokomoérek “Foto 2” podczas zamykania nie powoduje zadnego efektu ale powoduje inwersje podczas otwierania.

.

4 2.2) Pofaczenia elektryczne

AN

e Gdy do tego samego wejscia nalezy wiecej kontaktow NC
(zwykle zamknigte) muszg by¢ ustawione SZEREGOWO
wzgledem siebie.

e Wejscia kontaktow typu Zwykle Otwarte (NA) gdy nie sag
uzywane muszg pozosta¢ wolne.

e Gdy do tego samego wejscia nalezy wiecej kontaktow Zwykle

A Majac na celu zagwarantowanie bezpieczenstwa
operatorowi i zabezpieczenie przed wyrzadzeniem szkéd w
elementach urzadzenia, podczas wykonywania potaczen lub
zaktadania poszczegolnych kart centrala musi by¢ wytaczona.

e Zasilanie podtaczy¢ do centrali przewodem 3 x 1,5mm? . Gdy

odlegto$¢ miedzy centrala a uziemieniem przekracza 30 m
nalezy wykona¢ dodatkowe uziemienie obok centrali.

Do potaczen czesci z niskim napieciem bezpieczenstwa nalezy
stosowac przewody o przekrojem minimalnym 0,25mm?

Gdy odlegtos¢ przekracza 30m nalezy zastosowac¢ przewody
opancerzone, oplot uziemienia po stronie centrali.

Nie wykonywaé potgczen przewodédw w skrzyniach
podziemnych, nawet gdy sg zupetnie wodoszczelne.

Wejscia typu NC (Zwykle Zamkniety), gdy nie sg uzywane,
nalezy je potaczy¢ szeregowo ze “Wspdlnym 24 V' (z
wyjatkiem wejs¢ fotokomoérek w przypadku gdy jest
podtaczona funkcja fototestu - doktadniejsze informacje
umieszczone sg w paragrafie Fototest

Otwarte (NA) nalezy ustawi¢ je rownolegle wzgledem siebie.
Uzywane przetaczniki muszg by¢ typu mechanicznego, bez
napiecia, nie dozwolone sg potgczenia typow "PNP", "NPN",
"Open Collector" itd.




2.2.1) Schemat elektryczny:
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2.2.2) Opis pofaczen

Przedstawiamy krétki opis mozliwych potaczen z centrali na zewnatrz.

Zaciski Funkcje Opis

1-2 : Zasilanie = Linia zasilania z sieci

3-4 : Lampa sygnalizacyjna = Wyjscie do potaczenia lampy sygn. do napiecia sieciowego ( Max. 40W)
5-6 : 24 Vpp = Zasilanie funkcji 24 Vpp (Foto, Radio, itp.) Max 200mA

7 : Wspdlny = Wspdlny dla wszystkich wejs¢

8 : Swiatto ostrz. C.A. = Swiatto ostrzegawcze bramy otwartej 24 Vpp max. 2W (nie wystepuja w wersji OTTO)
9 : Alt = Wejscia z funkcja Alt

10 : Foto = Wejscia urzadzen bezpieczenstwa (Fotokomorki, brzegi pneumatyczne)
11 : Skok po skoku = Wejscie do ruchu cyklicznego (Otwiera - Stop - Zamyka - Stop)

12 : Otwiera = Wejsécie do ruchu otwierania

13 : Zamyka = Wejscie do ruchu zamykania

41-42 2° Ch Radio = Wyjscie ewentualnego drugiego kanatu odbiornika radiowego

43-44 Antena = Wejscie dla anteny odbiornika radiowego
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2.2.3) Fototest

Na szczegdlng uwage zastuguje funkcja Fototestu, ktéra jest
optymalnym rozwigzaniem w zakresie urzadzen bezpieczenstwa i
pozwala na osiagniecie drugiej kategorii bezpieczenstwa, wedtug
normy UNI EN 954-1 (wyd. 12/1998) w zakresie bezpieczenstwa
central i fotokomorek.

Przed rozpoczeciem ruchu sprawdzane sg urzadzenia
bezpieczenstwa i gdy wszystko jest w porzadku to ruch moze sie
rozpoczgé. Gdy jednak test nie da pozytywnego wyniku
(fotokomérka oslepiona przez stonice, spiecie na przewodach,
itp.) i zaistniejg jaka$ odstepstwa to ruch nie zostanie wykonany.

W szczegdblnosci przypominamy, ze:

e Zastosowaniu dodatkowej karty “PIU”.

Ustawieniu Dip. 10 na ON,

Wykonaniu specjalnej konfiguracji w potgczeniu urzadzen
bezpieczenstwa, zgodnie z tym, jak przestawiono na fig.4a,
gdzie przewidziane jest podtgczenie zasilanie nadajnikoéw
fotokomorek nie bezposrednio do wyjscia funkcji ale poprzez
przerwanie tego zasilania przechodzac przez zaciski 7 i 8
karty PIU. Maksymalne napiecie uzywane na wyjsciu Fototest
karty “PIU” to 100mA (2 pary fotokomérek NICE)

Zasilaniu odbiornikéw bezposrednio z wyjscia funkcji centrali
(zaciski5-6).

(Karty PIU) 5678910 13
1211109 8 7

#" Gdy, w danej chwili, nie chcemy uzywac funkcji Fototestu to nalezy
obnizyé Dip.10 i zmieni¢ konfiguracjé potfgczeri zgodnie z tym, jak
wskazano na figurze 4b .

Test fotokomorek wykonany jest w nastepujgcy sposob: przed
wykonaniem ruchu wykonywana jest kontrola, czy wszystkie
odbiorniki nalezace do danego ruchu dadza zezwolenie na ruch.
Nastepnie odcina sie napiecie od nadajnikéw i sprawdza sie czy
wszystkie odbiorniki zasygnalizujg fakt odebrania zezwolenia.
Nastepnie podfgczy sie zasilanie do nadajnikow i ponownie
wykonywana jest kontrola obecnosci zezwolenia od wszystkich
odbiornikow. Gdy tylko ta sekwencja da pozytywny rezultat, to
rozpocznie sie faza ruchu.

Nalezy, oprocz tego, uaktywni¢ synchronizacje poprzez
przerwanie na nadajnikach, odpowiednich mostkéw. Jest to
jedyny spos6b do zagwarantowania aby dwie pary fotokomorek
nie interweniowaty miedzy sobg. Zapozna¢ sié w instrukcjach
fotokomerek z funkcjonowaniem “zsynchronizowanym”.

W przypadku gdy jedno wejscie poddane funkcji Fototestu nie
bédzie uzywane (na przyktad “Foto 2“) i gdy jednak chcemy
pozostawi¢ Fototest aktywny, nalezy wykona¢ mostek z wejsciem
nie uzywanym tak jak wskazano na fig.4c.
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2.2.4) Kontrola pofaczen

A Nastepne czynnosci bedg wykonywane na obwodach pod
napieciem. Wiekszo$¢ obwodow jest pod niskim napieciem wiec
nie sg niebezpieczne, niektére jednak czesci poddane sg
napieciu sieciowemu, dlatego tez sg BARDZO NIEBEZPIECZNE!
Ponizsze czynnos$ci wykonywaé bardzo ostroznie i NIGDY
SAMODZIELNIE!

e Podtaczy¢ zasilanie do centrali i sprawdzi¢ czy pomiedzy
zaciskami 5-6 napiecie wynosi 24 Vpp.

e Sprawdzi¢, czy po przerywanym i szybkim $wieceniu, dioda
OK zacznie $wieci¢ z regularnymi przerwami.

e Sprawdzi¢ czy wszystkie diody wejs¢ z kontaktami typu NC
(Zwykle Zamkniete) Swieca sie (wszystkie zabezpieczenia
uaktywnione) i czy odpowiednie diody wejs¢ typu NA (Zwykle
Otwarte) sie nie $wieca (bez jakiejkolwiek rozkazu), gdy tak nie
jest nalezy sprawdzi¢ potgczenia i funkcjonowanie
poszczegolnych urzadzen. Wejscie ALT interweniuje
wytaczajgc FCA jak i FCC

e Sprawdzi¢ potaczenie wytgcznikow krancowych; poruszy¢
dzwigniag wytacznika krancowego i sprawdzi¢ czy odpowiedni
wytacznik krancowy zainterweniuje poprzez wytaczenie
odpowiedniej diody na centrali.

e Odblokowa¢ skrzydto, ustawi¢ na potowie biegu i
zablokowaé. W ten sposoéb skrzydto bedzie wolne do ruchu
otwierania i zamykania.

e Teraz nalezy sprawdzi¢ czy ruch zostanie wykonany we
wiasciwym kierunku. Nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ pomiedzy
ruchem przewidzianym w centrali z tym wykonywanym przez

skrzydto. Kontrola ta jest podstawowa kontrolg. Gdy kierunek
jest btedny, w niektérych przypadkach ( na przyktad w
systemie pétautomatycznym) to automatyzm mégtby pozornie
funkcjonowac poprawnie. Cykl OTWIERA jest podobny do
cyklu ZAMYKA, z podstawowa roznicg, ze urzadzenia
bezpieczenstwa sg ignorowane w ruchu zamyka, ktory
zwykle jest najniebezpieczniejszy, i zainterweniujg powodujac
zamykanie na przeszkodzie z efektami katastroficznymi!

e Aby sprawdzi¢ czy kierunek obrotu jest wtasciwy wystarczy
da¢ krétki impuls na wejscie Skok po Skoku; pierwszy ruch,
ktéry zaraz po wigczeniu wykonuje centrala to Otwiera,
dlatego tez wystarczy sprawdzi¢ czy automatyzm rusza sie w
kierunku otwierania. Gdy ruch odbywa sie w kierunku
przeciwnym woéwczas nalezy:

w Wytaczy¢ zasilanie,

w Obréci¢ o 180° tgcze zasilania silnika i wytacznika
krancowego. (Odp. “O” odp. “V” na Fig.1),

w Po wykonaniu powyzszych czynnosci
sprawdzi¢ czy kierunek obrotu jest wtasciwy.

ponownie

’}D Dioda “OK” umieszczona posrodku karty ma za zadanie
sygnalizowac stan logiki wewnetrznej: regularne przerywane Swiecenie z
przerwg 1sekundy, wskazuje, Ze mikroprocesor wewnetrzny jest
uaktywniony i oczekuje na polecenia. Gdy jednak ten sam mikroprocesor
rozpoznaje zmiane stanu wejscia (wejscie impulsu jak i dip-switch funkcji),
to Swieci w sposdb szybki przerywany, nawet wtedy gdy zmiana ta nie
powoduje efektéw natychmiastowych. Swiecenie szybkie trwajace 3
sekundy wskazuje, Ze centrala zostafa odfagczona od zasilania i wykonuje
test czesci wewnetrznych. Swiecenie przerywane w sposob nieréwny,
wskazuje, Ze test nie zostat zakoriczony pozytywnie i Ze istnieje wada.

3)

Regulacje

-

Regulacje mozna wykona¢ poprzez trymery, ktérymi zmienia sie
nastepujgce parametry:

Czas Pracy (TL):
Reguluje maksymalny czas trwania ruchu otwierania i zamykania.

Aby uregulowac¢ czas pracy TL, nalezy wybra¢ system pracy
“Potautomatyczny” ustawiajgc Nr 1 Dip-Switch na ON po czym
uregulowac TL na potowie biegu. Tymi regulacjami wykonac cykl
otwierania i zamykania, ewentualnie wykonac regulacje trymera
TL w taki sposob, aby czas byt wystarczajacy na wykonania
catego ruchu i jeszcze pozostato okoto 2, 3 sekund czasu.

Gdy nawet po ustawieniu trymera TL w pozycji maksymalnej, nie
otrzyma sie dostatecznego czas, nalezy przerwa¢ mostek TLM,
pomiedzy trymerem TL i TP, tak aby przedtuzy¢ czas Pracy.

Czas Przerwy (TP):
W funkcjonowaniu “automatycznym” reguluje sie czas pomiedzy
zakonczeniem ruchu otwierania i rozpoczeciem ruchu zamykania.

Aby uregulowa¢ Czas Przerwy TP, wybraé sposob
funkcjonowania “Automatyczny” przestawiajgc Dip-Switch Nr 2
na ON, nastepnie wyregulowaé czas przerwy trymerem TP
wedtug zyczenia. Aby wykonac¢ kontrole nalezy wykona¢ ruch
otwierania, po czym zmierzy¢ czas przed rozpoczeciem ruchu
zamykania.

L TL [ TP |

o’ O

TLM

\_ J

Sita (F):
Trymer F, obecny na centrali sterowniczej RO1000 stuzy do
regulacji wartosci maksymalnej Sity:

Regulacje trymera SILY (F) wykonywac ostroznie, poniewaz ta
regulacjia moze wpltyngé na stopien bezpieczenstwa
automatyzacji. Regulacje nalezy wykonywa¢ stopniowo mierzac
zastosowang site skrzydta i dostosowujac ja do wymagan
normatywnych.

W centrali RO1010 i RO1020 SIkA jest regulowana selektorem
wielopozycyjnym, na pojemniku transformatora zasilania centrali.




4)

Préby ostateczne

-

Po zakonczeniu kontroli i regulacji mozna przej$¢ do préb ostatecznych urzgdzenia.

A Proby ostateczne automatyzacji, musza byé wykonane przez doswiadczony i wykwalifikowany personel, ze wzglédu, ze
proby wykonywane beda w obecnosci niebezpieczenstwa.

Proby sg fazg najwazniejszg w realizacji automatyzacji. Kazdy pojedynczy element, na przyktad silnik, zatrzymanie w alarmie,
fotokomorki, itp. Moga wymagaé specyficznej fazy kontroli i w tym tez nalezy kierowaé sie procedurami odpowiednich instrukcji

obstugi.

Préby ostateczne centrali nalezy wykona¢ wedtug ponizszej kolejnosci:

1. Selekcja funkgciji:

e Ustawi¢ Dip Switch N"1 na ON (Funkcjonowanie pétautomatyczne)

e Gdy zostaty wykonane potaczenia przedstawione na fig.4a do uzytkowania funkcji Fototestu (gdy wystepuje karta PIU)

ustawi¢ Dip Switch N10 na ON (Funkcja Fototest).

e Ustawi¢ wszystkie Dip Switch na OFF.
2. Przycisnaé przycisk Otwiera i sprawdzi¢ czy:

e Zaswieci sie lampa sygnalizacyjna

e Zacznie sie ruch otwierania

e Ruch zatrzyma sie po osiggnieciu pozycji wytacznika kranicowego otwierania FCA.
3. Przycisn przycisk Zamyka i sprawdzi¢ czy:

e Zaswieci sie lampa sygnalizacyjna

e Zacznie sie ruch zamykania

e Ruch zatrzyma sie po osiggnieciu pozycji wytacznika kraricowego zamykania FCC.
4. Rozpocza¢ ruch otwierania i sprawdzi¢ czy podczas ruchu interwencja urzgdzenia:

e Podtgczone do wejscia Alt, powoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu

e Podtgczone do wejscia Foto nie powoduje zadnego efektu

e Podtagczone do wejscia Foto2, powoduje zatrzymanie i inwersje ruchu (gdy wystepuje karta PIU).
5. Rozpocza¢ ruch zamykania i sprawdzi¢ czy podczas ruchu zainterweniuje urzadzenie:

e Podtgczone do wejscia Alt, powoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu

e Podtgczone do wejscia Foto nie powoduje zadnego efektu

e Podtgczone do wejscia Foto2, powoduje zatrzymanie i inwersje ruchu (gdy wystepuje karta PIU)
6. Na potaczonych wejsciach sprawdzi¢ czy uaktywnienie wejscia powoduje skok w sekwencji:

e Wejscie Skok po skoku: Sekwencja= Otwiera - Stop - Zamyka - Stop
e Wejscie Otwiera: Sekwencja= Otwiera - Stop - Otwiera - Stop
e Wejscie Zamyka: Sekwencja= Zamyka - Stop - Zamyka - Stop

¢ Wejscie Otwiera CzesSciowo: Sekwencja= Otwiera Czesciowo - Stop - Zamyka - Stop (gdy jest karta PIU).
7 Gdy uzywa sie funkcji fototestu sprawdzi¢ funkcjonowanie testu (gdy jest karta PIU):
e Przerwac fotokomoérke Foto, rozpoczgé wiec nowy ruch i sprawdzi¢ czy zostanie wykonany test
* Przerwac fotokomoérke Foto2, rozpoczg¢ wiec nowy ruch i sprawdzi¢ czy zostanie wykonany test
e Stworzy¢ spiecie w kontakcie fotokomérki Foto, rozpocza¢ wiec nowy ruch i sprawdzi¢ czy zostanie wykonany test
e Stworzy¢ spiecie w kontakcie fotokomoérki Foto2, rozpoczaé wiec nowy ruch i sprawdzi¢ czy zostanie wykonany test
8. Wykona¢ proby odczytu Sity Uderzenia wedtug tego jak zostato przewidziane w EN 12445.

Gdy po zakonczeniu prob odbiorczych zostang uaktywnione funkcje, ktére moga ograniczy¢ bezpieczenstwo urzadzenia, nalezy
wykona¢ specyficzne préby dla takich funkcji.

J




5) Sposoby funkcjonowania

-

W funkcjonowaniu w sposobie recznym, wejscie OTWIERA
pozwala na ruch w otwieraniu, wejscie ZAMYKA pozwala na
ruch w zamykaniu . SKOK PO SKOKU pozwala na ruch
alternatywny w otwieraniu i zamykaniu.

Zaraz po zwolnieniu zarzgdzenia w wejsciu ruch zatrzymuje sie. W
otwieraniu ruch zatrzymuje sie kiedy interweniujg wytgczniki
kraricowe lub kiedy brakuje pozwolenia z Foto. W otwieraniu jak i
w zamykaniu interwencja na Alt powoduje natychmiastowe
zatrzymanie ruchu. Po zatrzymaniu sie ruchu, nalezy zwolnié¢
zarzgdzenie w wejsciu przed wydaniem nowego zarzadzenia
rozpoczecia nowego ruchu.

W funkcjonowaniu w jednym ze sposobdéw automatycznych
(potautomatyczny, automatyczny lub zawsze Zamyka) jeden
impuls zarzadzenia wejscia Otwiera powoduje ruch otwierania.
Impuls Skok Po Skoku powoduje alternatywnie otwieranie lub
zamykanie. Drugi impuls na Skok Po Skoku lub inny impuls na
tym samym wejsciu, ktére rozpoczynato ruch powoduje Stop.

W otwieraniu jak i w zamykaniu interwencja na Alt powoduje

.

natychmiastowe zatrzymanie ruchu..

Gdy w jednym wejsciu zarzadzenia zamiast impulsu zostanie
utrzymany sygnat staty to powstaje stan “przesilenia”, w ktérym
inne wejScia zarzadzenia pozostang wytaczone (jest to
uzyteczne do podiaczenia licznika lub selektora Noc - Dzien).
W przypadku wyboru sposobu funkcjonowania automatycznego,
po ruchu otwierania zostanie wykonana przerwa po ktérej bédzie
wykonany ruch zamykania. Gdy podczas przerwy zainterweniuje
Foto, to licznik czasu zostanie ustawiony na nowy czas przerwy.
Gdy jednak podczas przerwy zainterweniuje Alt to faza zamykania
zostanie skasowana i przechodzi sie do stanu Stop.

W otwieraniu interwencja Foto nie powoduje zadnego efektu, ale
Foto 2 (na karcie PIU) powoduje inwersjé ruchu. Podczas ruchu
zamykania interwencja Foto powoduje inwersjé ruchu, przerwe i
ponowne zamykanie.

J

6) Funkcje z mozliwoscia programowania

-

W centrali znajduje sie seria mikroprzetgcznikéw, ktére stuzg do
uaktywnienia réznych funkcji, w celu dostosowania urzadzenie do
wymagan uzytkownika i zwiekszenia bezpieczenstwa w réznych
warunkach uzytkowania. Funkcje uaktywnia sie ustawiajac
odpowiednich Dip-Switch na pozycji ON, podczas gdy
odpowiedni Dip-Switch jest ustawiony na “Off”.

Dip-Switch FUNKCJI stuzy do wyboru poszczeg Inych sposobow funkcjonowania i wprowadzenia zgdanych funkcji wedtug ponizszej tabeli.

~

A Niektére z tych funkcji zwigzane sa tylko z aspektami
bezpieczenstwa. Nalezy dokfadnie okresli¢ dziatanie kazdej
funkcji i sprawdzié, ktéra z funkcji da jak najwiekszy poziom
bezpieczenstwa.

WHEAEEE
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Switch 1-2: Off-Off = Ruch “Reczny” z obecnoscig operatora
On -Off = Ruch “Pétautomatyczny”
Off-On = Ruch “Automatyczny” z automatycznym zamykaniem
On -On = Ruch “Automatyczny + Zamyka zawsze”

Switch 3: On

= Funkcjonowanie w zespotach mieszkalnych < nie w sposobie recznym >

Switch 4: On

= Wczesniejsze zaswiecenie sie lampy sygnalizacyjnej

Switch 5: On

= Zamyka po 50 po Foto < gdy w automatycznym > lub Zamyka po Foto < gdy w pétautomatycznym >

Switch 6: On

= Zabezpieczenie “Foto” nawet w otwieraniu

Switch 7: On = Start stopniowy

Switch 8: On = Zwolnienie

Switch 9: On = Hamulec

Switch 10: (na Robo) On

bez karty PIU ~|:

—_— On

(na Otto) On

z kartg PIU

= Swiatetko ostrz. C.A. z proporcjonalnym swieceniem
= czas Swiatetka grzeczn. = 4 minuty

= Funkcja Fototest

UWAGA: Niektoére funkcje mozliwe sa w okreslonych warunkach, oznaczone one beda w sposéb nastepujacy: “<...>”".




/
6.1) Opis funkcji

Przedstawiamy krétki opis funkciji, ktére mozna doda¢ ustawiajgc Dip-Switch na ON:

Switch 1-2: Off-Off = Ruch “Reczny” (obecny operator)

On-Off = Ruch “Pétautomatyczny”
Off-On = Ruch “Automatyczny” (zamykanie automatyczne)
On-On = Ruch “Automatyczny+ Zamyka Zawsze”

W funkcjonowaniu “Recznym” ruch wykonywany jest tylko przy obecnosci zarzadzenia (przycisk przycisniety). W “Pétautomatycznym”
wystarczy jeden impuls zarzadzajacy i zostanie wykonany caty ruch, az do zakonczenia Czasu Pracy lub po osiagnieciu wytacznikow
krancowych. W funkcjonowaniu “Automatycznym” po otwieraniu wykonana zostanie przerwa i automatyczna faza zamykania. Funkcja
“Zamyka Zawsze” interweniuje przy braku zasilania; gdy brama bedzie otwarta to automatycznie rozpocznie sie faza ruchu zamykania
poprzedzony 5 - sekundowym przerywanym $wieceniem lampy.

Switch 3: On = Funkcjonowanie w Zespotach Mieszkalnych (niedostepne w systemie recznym)

Przy funkcjonowaniu w Zespotach Mieszkalnych po wtaczeniu ruchu otwierania, ruch nie moze byé przerwany innymi impulsami
zarzadzajacymi na SKOK PO SKOKU lub OTWIERA, az do momentu zakonczenia ruchu.

W ruchu zamykania nowy impuls zarzgdzajgcy powoduje zatrzymanie i inwersje ruchu.

Switch 4: On = Wczesniejsze zaswiecenie sie lampy sygnalizacyjnej.
Po impulsie zarzgdzajgcym najpierw uaktywnia sie lampe i nastepnie po 5 s. (2 s. gdy jest to w systemie recznym) rozpoczyna sie ruch.

Switch 5: On = Zamyka po 5" po Foto < gdy w automatycznym > lub Zamyka po Foto < gdy w pétautomatycznym >
Funkcja ta, gdy urzadzenie jest dziataniu w Automatycznym, stuzy do utrzymania bramy otwartej tylko na czas przejécia. Po
zakonczeniu interwencji FOTO ruch zatrzymuje sie. Po 5 s. startuje ruch zamykania. W dziataniu pétautomatycznym interwencja FOTO
w ruchu zamykania uaktywnia automatyczne zamykanie po uregulowanym czasie przerwy.

Switch 6: On = Zabezpieczenie (Foto) nawet w otwieraniu

Zwykle, zabezpieczenie "Foto" jest uaktywnione tylko w ruchu zamykania. Gdy Switch 6 zostanie ustawiony na "On" przerwa
urzadzenia zabezpieczajgcego powoduje przerwe ruchu nawet w otwieraniu.

Gdy jest to w systemie Pétautomatycznym lub Automatycznym to uzyska sie rozpoczecie ruchu w otwieraniu zaraz po zwolnieniu
zabezpieczenia.

Switch 7: On = Start stopniowy
Wykona¢ rozpoczecie ruchu w sposéb stopniowy unikajgc niepozagdanych trzesien automatyzaciji.

Switch 8: On = Zwolnienie
Zwolnienie polega na zmniejszeniu predkosci do 30% predkosci nominalnej tak aby unikngé wstrzaséw na korcu ruchu.

s Funkcja zwolnienia, opr cz zmniejszenia predkosci automatyzacji zmniejsza o 70% moment silnika.
W automatyzacjach, gdzie wymagany jest moment wysoki, redukcja ta moze spowodowac natychmiastowe zatrzymanie silnika.

Wersja ROBO - THOR:

Po zakonczeniu ruchu otwierania lub zamykania spowodowanego
zaktéceniem Czasu Pracy wykonana jest faza zwolnienia, ktéra
trwa okoto 1/2 Czasu Pracy.

Gdy ruch konczy sie po dziadaniu wytacznika krancowego to faza
zwolnienie nie bedzie wykonana, nalesy wiec wyregulowa¢ Czas
Pracy dopoki zacznie sie zwolnienie 30-50 cm przed dziataniem
wytacznika krancowego.

A W przypadku zastosowania funkcji zwolnienia na
instalacjach czutych i gdy trwa ona wiecej niz 3 sekundy
nalezy zatozy¢ na zaciskach zasilania z sieci i w poblizu

Wersja OTTO:

Po zakonczeniu ruchu zamykania faza zwolnienia trwa 3
sekundy - gdy wtagczona poprzez wytacznik kraricowy na 1/4 TL,
gdy zostanie wiaczona na koniec Czasu Pracy ( majac na celu
dobre funkcjonowanie zwolnienia zalecane jest zastosowanie
wytacznikéw krancowych).

W ruchu otwierania nie zostanie wykonane zwolnienie ale
zamykanie stopniowe.

centrali filtr sieciowy na okoto 6A z przyttumieniem do 30 dB
aby nie przekroczyé granicy emisji elektromagnetycznej
wskazanej w normie EN 50081-1.




4 I
Switch 9: On = Hamulec

Po zakonczeniu ruchu zostanie wykonana procedura hamowania silnika. Na poczatku delikatna pézniej decydujaca tak aby zatrzymac
brame szybko ale bez wstrzgséw.

Switch 10: On

ROBO - THOR OTTO

Bez zatozonej karty PIU: Bez zatozonej karty PIU:
o Swiatetko ostrzegawcze C.A z proporcjonalnym $wieceniem e Czas Swiatetka Grzecznosciowego = 4 minuty

Z zatozong kartg PIU: Z zatozong kartg PIU:
e Fototest o Fototest

Funkcja ta stuzy do wykonania, na poczatku kazdego ruchu, kontroli funkcjonowania fotokomorki. Patrz rozdziat Fototest.
7) Uzytkowanie dwéch central przeciwstawnych.
Aby wykona¢ automatyzacje z 2 skrzydet, ktore pracujg w sposéb e Podtgczy¢ razem 0Volt (Zacisk 5) dwéch centrali.

przeciwstawny nalezy: e Nie uzywac funkcji FOTOTEST

e Uzy¢ dwodch silnikbw z centralami potgczonymi, tak jak e Nalezy wigczy¢ funkcje “Zespotu Mieszkaniowego” (Dip-
wskazano na figurze 5.

Switch 3), ktéra stuzy do ustawienia ponownie synchronizaciji
e Podtgczy¢é Lampe sygnalizacyjng i Lampe ostrzegawcza skrzydet kiedy 2 centrale stracg synchronizacje.
bramy niezaleznie do jednej z dwéch centrali.

e Wejscia muszg by¢ ustawione réwnolegle wzgledem siebie.
e “Wspdlny” wej$¢ moze by¢ podtaczony do jednej z 2 centrali.

—— ——
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8) Akcesoria dodatkowe

-

Karta PIU

Czerwony

Zielone

Eletrozamkniecie

Fototest

Karta RADIO

.

= Swiatto czerwone semafora
Jest zwykle wytgczone, wiaczy sie podczas
ruchu bramy.

= Swiatto zielone semafora
Zwykle jest wigczone, wylaczy sie podczas
ruchu bramy.

= Wyjscie zarzgdzenia elektrozamkniecia.
Elektrozamkniecie jest uaktywnione po 1,5
sekundach po rozpoczeciu ruchu otwierania.

Swiatetko grzecznosciowe /

= Wyjscie, ktore jest uzywane do zarzgdzenia
Swiatetkiem grzecznosciowym, wtaczy
Swiatetko Grzecznosciowe przy kazdym
rozpoczeciu ruchu, ktére bedzie sie Swiecito
chwile diuzej po zakonczeniu ruchu i nawet na
czas zaprogramowany trymerem T.Cor.
obecnym na karcie PIU.

Gdy uaktywnia sie funkcje fototestu (DIP 10 =
ON) to wyjscie stuzy do wykonania testu
fotokomorek na poczatku ruchu.

Otwiera
Czesciowo

Foto 2

24V

Centrala zawiera juz wszystkie funkcje, ktére beda uzywane w normalnym instalowaniu. Aby zaspokoi¢ wymagania stawiane pod-
czas wykorzystywania specjalnych urzadzen zostata stworzona Karta PIU, ktéra stuzy do osiaggniecia nowych funkcji, takich jak: syg-
nalizacji semaforowych, $wiatetka grzecznosciowego, elektrozamkniecia, Foto 2, czesciowego Otwierania i Fototestu.

= Wejscie do otwierania Czesciowego (Otwiera
Czesciowo, Stop, Zamyka, Stop). Wykonuje te
sama funkcje jak Skok po skoku na karcie
gtébwnej, z tg réznica, ze ruch Otwiera trwa
przez czas ustawiony trymerem TAPP. na
karcie PIU.

= Wejscie 2° urzadzenia bezpieczenstwa. To
urzadzenie bezpieczenstwa interweniuje tylko
w jednym ruchu otwierania powodujgc
zatrzymanie, z ewentualnym ponownym
zamknieciem gdy centrala jest
zaprogramowana w sposobie funkcjonowania
Pétautomatycznego lub Automatycznego.

= Wyjscie 24 V stosowane do zasilania funkcji
takich jak fotokomorki lub inne. Zacisk 11 jest
takze wspodlnym dla wszystkich wejsc.

W centrali przygotowane jest tacze na wtozenie karty radiowej, wyprodukowanej przez Nice. Karta ta stuzy do interwencji na wejsciu
SKOK PO SKOKU i zarzgdzania centralg na odlegto$¢ poprzez nadajnik.

J

9) Czynnosci konserwacyjne

Centrala, jako czes¢ elektroniczna, nie wymaga czynnosci
specjalnych konserwacyjnych. Nalezy sprawdzi¢ co jaki$ czas (co
najmniej co 6 miesiecy) dziatanie i stan regulacji urzadzenia do
regulacji Sity silnika, ewentualnie wyregulowa¢ trymerem.
Wykona¢ catg faze préb ostatecznych aby sprawdzi¢ dziatanie

wytgcznikéw

krancowych, urzadzen bezpieczenstwa

(fotokomorki, brzegi pneumatyczne, itp.) jak i dziatanie lampy

sygnalizacyjnej.

10) Zbyt

Produkt ten sktada sie z wielu surowcéw, niektére z nich moga

by¢ powtoérnie przerobione.
Nalezy zasiegnac¢ informacji odnoscie sposobéw przerobu i zbytu
produktow wedtug aktualnie obowigzujacych norm miejscowych.

A Niektére elementy moga zawieraé¢ substancje trujace, nie
wolno ich porzucaé¢ w srodowisku




11) Co robi¢ gdy....

-

.

Jest to instrukcja, ktéra ma pomoc instalatorowi w rozwigzaniu
niektérych najczesciej spotykanych probleméw wynikajgcych w
fazie instalowania:

Nie Swieci si¢ zadna z Diod

e Sprawdzi¢ czy centrala jest zasilana (sprawdzi¢ czy napiecie
na zaciskach 1-2 i czy na zaciskach 5-6 napiecie jest rowne
okoto 24Vpp.)

e Sprawdzi¢ czy 2 bezpieczniki topikowe zasilania sa dobre. Gdy
teraz zadna z diod nie zaswiecita sie to mozliwe, ze istnieje
powazna wada i nalezy wymienic¢ centrale.

Diod OK swieci sie regularnie ale Diody Wejs¢ nie wskazuja
stanu wejsé.
e Sprawdzi¢ uwaznie potaczenia na zaciskach wejs¢ 7+13

Ruch rozpoczyna sie

e Sprawdzi¢ czy diody zabezpieczen: Alt (FCA + FCC), FOTO, i
ewentualnie Foto2 $wiecg sie i czy Dioda zarzgdzajaca, ktora
zostanie uaktywniona (Skok Po Skoku, Otwiera lub Zamyka)
zaswieci sie na czas trwania zarzadzenia.

Podczas ruchu brama wykonuje inwersje

Powodem inwersji moze byc:

e Interwencja fotokomérek (Foto2 podczas otwierania lub Foto
podczas zamykania); w tym przypadku sprawdzi¢ potgczenia
fotokomorek i ewentualnie sprawdzi¢ Diody sygnalizacji wejta.

~

12) Dane techniczne

-

Zasilanie sieci : 230 Vpp 50/60 Hz
Wersja/ V1 1120 Vpp 50/60 Hz
Prad Max funkcji 24 V : 200mA
Wyijécie lampy sygnalizacyjnej : Do lamp z napieciem sieciowym, moc max 40 W
Wyijécie lampy ostrzegawczej bramy otwartej “SCA” : Do lamp ostrz. 24Vpp, moc max 2 W
Temperatura pracy 1-20+70 AC
Czas Pracy na ROBO/THOR : Z mozliwoscia regulacji od 2.5 do >60 s lub od <50 do >120 s z TLM
Czas Pracy na OTTO : Z mozliwoscia regulacji od 2.5 do >20s lub od <20 do >40 s z TLM
Czas Przerwy : Z mozliwoscia regulacji od 5 do >160 s.

Na Karcie PIU

Czas otw. Czesciowego ROBO/THOR : Z mozliwoscia regulacji od 1 do > 30 s.
Czas otw. Czesciowego OTTO : Z mozliwoscia regulacji od 1 do > 14 s.
Czas $wiatta grzecznosciowego : Z mozliwoscia regulacji od 1 do > 180 s.




Dichiarazione CE di conformita / EC declaration of conformity
(secondo Direttiva 98/37/EC, Allegato II, parte B) (according to 98/37/EC Directive, Enclosure II, part B)

Numero /Number : 131/RO-TH-OT Data / Date: 2/2001

Il sottoscritto Lauro Buoro, Amministratore Delegato, dichiara che il prodotto:

The undersigned Lauro Buoro, General Manager, declares that the product:

Nome produttore / Producer name: NICE s.p.a.

Indirizzo / Address: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigné -ODERZO- ITALY

Tipo / Type: Motoriduttore elettromeccanico 230 V.a.c. per cancelli scorrevoli
Electromechanical gear motor for sliding doors

RO1000, RO1010, RO1020, TH1551, OT21

Scheda PIU, Ricevitore radio opzionale mod. K, BIO, FLO, FLOR
PIU Board, Optional Radio receiver mod. K, BIO, FLO, FLOR

Modello / Model:
Accessori / Accessories:

Revisione / Revision: 0

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti direttive comunitarie / Complies with the following community directives

Titolo
Title

Riferimento n°
Reference n°®

73/23/CEE, 93/68/CEE

DIRETTIVA BASSA TENSIONE e successiva modifica/ Low Voltage Directive and subsequent modification

89/336/CEE

DIRETTIVA COMPATIBILITA” ELETTROMAGNETICA (EMC) / EMC Electromagnetic Compatibility Directive

98/37/CE (EX 89/392/CEE) DIRETTIVA MACCHINE/Machinery Directive

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti Norme armonizzate / Complies with the following Harmonised standards

Riferimento n°  Edizione Titolo Livello di valutazione Classe

Reference n° Issue Title Assessment level Class

EN60335-1 04/1998 Sicurezza degli apparecchi elettrici d’'uso domestico e similare — Norme generali.
Safety of household and electrical appliances — General requirements

EN60204-1 09/1993 Sicurezza del macchinario-Equipag. elettrico delle macchine-Parte 1:Reg.generali
Safety of machinery-Electrical equipment of machines-Part 1:General requirements

EN55022 09/1998 Apparecchi per la tecnologia dell’informazione. B
Caratteristiche di radiodisturbo. Limiti e metodi di misura
Information technology equipment — Radio disturbance characteristics
Limits and methods of measurement

ENV50204 04/1996 Campo elettromagnetico irradiato dai radiotelefoni numerici - Prova di immunita. 10V/m A
Radiated electromagnetic fields from digital radio telephones - Immunity test

EN61000-3-2-3 03/1995 Parti 2-3: Armoniche/Flicker A
Parts 2-3: Harmonic/Flicker
Compatibilita elettromagnetica (EMC) / Electromagnetic compatibility (EMC)
Parte 4: Tecniche di prova e di misura / Part 4: Testing and measurement techniques

EN61000-4-2 09/1996 Parte 2: Prove di immunita a scarica elettrostatica 6KV, 8KV B
Part 2: Electrostatic discharge immunity test

EN61000-4-3 11/1997 Parte 3: Prova d'immunita sui campi irradiati a radiofrequenza 10V/m, A
Part 3: Radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test

EN61000-4-4 09/1996 Parte 4: Test sui transienti veloci/ immunita ai burst 2KV, 1KV B
Part 4: Electrical fast transient/burst immunity test.

EN61000-4-5 06/1997 Parte 5: Prova di immunita ad impulsi 4KV, 2KV B
Part 5: Surge immunity test

EN61000-4-6 11/1997 Parte 6: Immunita ai disturbi condotti, indotti da campi a radiofrequenza 10V A
Part 6: Immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields.

EN61000-4-8 06/1997 Parte 8: Prova di immunita a campi magnetici a frequenza di rete 30A/m A
Part 8: Power frequency magnetic field immunity test.

EN61000-4-11 09/1996 Parte 11: Prove di immunita a buchi di tensione, brevi interruzioni e variazioni di tensione B-C

Part 11: Voltage dips, short interruptions and voltage variations immunity tests

Risulta conforme a quanto previsto dalle altre norme e/o specifiche tecniche di prodotto / Complies with the other standards and/or product

technical specifications

Riferimento n° Edizione Titolo Livello di valutazione Classe
Reference n° Issue Title Assessment level Class
EN 12445 11/2000 Industrial, commercial and garage doors and gates - Safety in use of power

operated doors - Test methods
EN 12453 11/2000 Industrial, commercial and garage doors and gates - Safety in use of power

operated doors - Requirements

Inoltre dichiara che non é consentita la messa in servizio del prodotto suindicato finché la macchina, in cui il prodotto stesso é incor-
porato, non sia identificata e dichiarata conforme alla direttiva 89/392/CEE / The above-mentioned product cannot be used until the machine

into which it is incorporated has been identified and declared to comply with the 89/392/EEC directive.

Il prodotto suindicato si intende parte integrante di una delle configurazioni di installazione tipiche, come riportato nei nostri cata-

loghi generali / The above product is an integral part of one of the typical installation configura

Oderzo, li 2 Febbraio 2001

auro Buoro

ions as shown in our general catalogues
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