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A. Wprowadzenie

System zdalnego sterowania ZSP to grupa urzadzen elektronicznych, opartych na mikrokontrolerach, o
niespotykanych dotad, w innych urzadzeniach tego typu, mozliwosciach funkcjonalnych.
W sktad systemu wchodzg odbiorniki radiowe, w tym odbiornik ZSP MAX, ktéremu poswiecona jest niniejsza
instrukcja, sterowniki napedu rolet i bram, piloty radiowe, interfejsy upraszczajace podtgczenie do sterownikow
bram oraz sukcesywnie powiekszajgca sie grupa elementow dodatkowych.

Podstawowym zastosowaniem systemu ZSP jest sterowanie napedami lub sterownikami napeddw rolet i bram, a
takze oswietleniem, systemami alarmowymi (bezposrednie podtgczenie do linii alarmowych lub do samej centralki),
oraz bezposrednie sterowanie elektrozaczepem (domofony, bramofony, itp.).

System jest bardzo elastyczny, mozliwosci jego zastosowania sg bardzo szerokie i zalezg gtownie od potrzeb i
pomystowosci uzytkownika.

Odbiornik radiowy ZSP MAX, dzieki zastosowaniu komponentéw elektronicznych najwyzszej klasy, odznacza
sie wysokg niezawodnoscig, a przy tym jest urzgdzeniem uniwersalnym o wszechstronnych zastosowaniach. Dzieki
nowatorskim, w petni programowalnym funkcjom, sprosta on wymaganiom nawet najbardziej wybrednych
uzytkownikow.



B. Instalacja
1. Opis urzadzenia i sposobu instalowania

Odbiornik ZSP MAX sktada sie z ptyty gtdwnej i bryzgoszczelnej obudowy z pretowg anteng zewnetrzng. Plyta
gtdowna (rys. 1) posiada listwy tgczeniowe stuzgce do przytgczenia instalacji zasilajgcej oraz sterujgcej zadanymi
urzgdzeniami. Obudowa zawiera komore prowadzenia okablowania na zewnatrz oraz wyposazona jest w uchwyt do
zamocowania jej w wybranym miejscu. Dopuszcza sie zamontowanie ptyty gtdwnej odbiornika bezposrednio w obudowie
sterowanego urzadzenia. Do tego celu nalezy wykorzysta¢ dodatkowy zestaw montazowy, znajdujacy sie w komplecie.
W sktad zestawu wchodza: stupki dystansowe z przylepcam do osadzenia w otworach montazowych ptyty gtownej
odbiornika (3 szt.); niewykorzystanej obudowy odbiornika i anteny pretowe
Odbiornik moze pracowac w zakresie temperatur otoczenia od -20°C do +55°C, przy zachowaniu typowej wilgotnosci
powietrza.
Czerwone diody LED w odbiorniku sygnalizujg stany pracy kanatow. W sytuacji zatgczenia kanatu lub kilku kanatow,
dioda danego kanatu swieci tak dtugo jak dtugo zatgczony jest dany kanat.
Odbiornik moze by¢ zasilany napieciem statym (DC) lub przemiennym (AC) o wartosci od 12V do 24V (wbudowana
przetwornica). Zatgczenie zasilania odbiornika sygnalizuje swiecgca kropka na wyswietlaczu
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rys 2. Pilot ZSP-4 Neo z zaznaczong

uniwersalne wyjscia kanatow odbiornika numeracjg przyciskow.

rys 1. Schemat elektryczny instalacji odbiornika ZSP MAX



2. Instalowanie odbiornika:

Odbiornik mozna zamontowaé uzywajac jego standardowej obudowy lub montujgc go wewnatrz innej obudowy (np. obudowy sterownika
napedu bramy).

Postepowanie przy instalacji odbiornika ZSP MAX w jego standardowej obudowie:

- Otworzy¢ obudowe odbiornika ZSP MAX (rys 3) - odkreci¢ ewentualnie zamontowang juz antene zewnetrzng(rys.3, element 5) i wysuna¢ gore
obudowy. Po otwarciu istnieje bezposredni dostep do zaciskéw zasilania odbiornika, zaciskow kanatu 1 i 2 oraz zaciskow anteny (rys.1). Aby
uzyskac dostep do zaciskéw kanatow 3 i 4 nalezy wysung¢ modut elektroniki z obudowy - odkrecajgc wczesniej wkret M3, ktory blokuje
mozliwo$¢ wysuniecia sie modutu (rys.3, element 3).

- Umocowac dolng czes¢ obudowy w wymaganym miejscu, za pomocg przylegtego do niej uchwytu z dwoma otworami (rys 3 element 0). Do
mocowania, uzywac wkretow o maksymalnej srednicy Smm.

- Poprowadzi¢ przewody sterowania i doprowadzajgce zasilanie wg ponizszych wskazowek i przyktadowych schematow.

- Wiaczy¢ zasilanie odbiornika i zaprogramowac odbiornik wedtug potrzeb, uzywajac wskazéwek umieszczonych w dalszych rozdziatach
programowania.

- Nasung¢ gorng czes¢ obudowy i wkreci¢ zewnetrzng antene w umieszczony u gory otwor (rys.3). Antena zewnetrzna po stronie gwintowanej
posiada uszczelke, dajacg w potgczeniu z konstrukcjg obudowy gwarancje bryzgoszczelnosci. Montaz zakonczony.

Postepowanie przy instalacji odbiornika ZSP MAX we wnetrzu obudowy np. sterownika napedu bramy:

- Otworzy¢ obudowe odbiornika (rys.3) i wymontowac z niej modut elektroniki - odkreci¢ ewentualnie zamontowang juz antene zewnetrzng (rys
3 element 5) i wysung¢ gore obudowy, odkreci¢ wkret M3, ktéry blokuje mozliwos¢ wysuniecia sie modutu (rys.3, element 3), wysung¢ modut z
dolnej czesci obudowy, zdemontowaé kostke mosiezng mocowania anteny (rys.3, element 4), przez wykrecenie z niej dodatkowego wkretu M3.
- Wykorzystujac zatgczone stupki montazowe z przylepcami, zamontowa¢ modut odbiornika we wnetrzu obudowy np. sterownika napedu bramy.
- Poprowadzi¢ przewody sterowania i doprowadzajace zasilanie wedtug ponizszych wskazowek i przyktadowych schematéw. Jezeli odbiornik
posiada interfejs np. do sterownika napedu bramy, instalacja polega na podtgczeniu odbiornika za posrednictwem interfejsu bezposrednio do
wiasciwego ztgcza sterownika napedu bramy. W takiej sytuacji nie potrzebne sg juz dodatkowe przewody instalacyjne, poniewaz wszystkie
wymagane potaczenia (zasilanie i sterowanie) realizuje sam interfejs.

< ZAMYKANIE

; Legenda:

° ; 0. Uchwyt mocujacy z otworami.
° ' 1. D6t obudowy.
2. Géra obudowy.

(1) 3. Wkret M3 z tbem stozkowym.
@) O |e : 6 4. Kostka mosiezna mocowania

° v ‘ - anteny.

'#/7 S S rﬁ -— 5. Antena zewnetrzna.
: _J

rys.3 Widok obudowy odbiornika ZSP MAX oraz elementow
do montazu anteny



3. Opis potlaczen elektrycznych

Zasilanie

Odbiornik nalezy zasila¢ napieciem DC lub AC, w zakresie od 12V do 24V. Pobor pradu przez odbiornik
wynosi 120mA. Przy wspotpracy np. ze sterownikiem napedu bramy, napiecie to uzyskujemy z odpowiednich
zaciskoéw tego sterownika. W sytuaciji braku dostepu do odpowiedniego zasilania, nalezy uzy¢ dodatkowego
zasilacza sieciowego, na przykfad dostepnego u producenta zasilacza ZAS ZSP-4ZEW.

Wyjscia sterujgce odbiornika (C1...C4)

Wyjscia nr 1...4 odbiornika posiadajg po trzy zaciski: “NO” (normalnie otwarty), “NC” (normalnie
zamkniety), “CO” (zacisk wspolny). Zaciski te sg wyprowadzeniami stykow przekaznikow (rys. 1). Maksymalna
obcigzalnos¢ wyjs¢ wynosi 1A/24V (AC/DC). Przy wymaganym sterowaniu typu normalnie otwarte - nalezy uzyc
zaciskow odbiornika “NO” i “CQO”, zas przy sterowaniu typu normalnie zamkniete, nalezy uzy¢ zaciskéw “NC” i
“CO”.



Wejscie anteny radiowej

Odbiornik posiada wejscie antenowe opisane na ptycie gtébwnej symbolem “ANT”, réwnorzedne z kostkg mosiezng do
umocowania pretowej anteny zewnetrznej (rys.1). Wejscie to wykorzystuje sie w sytuacji zamontowania ptyty gtéwnej
odbiornika w innej obudowie. Wéwczas nalezy podtgczyé wewnetrzng antene drutowa. Jezeli zasieg sterowania pilotem nie jest
wystarczajacy, nalezy uzy¢ anteny zewnetrznej. Jezeli odbiornik posiada oryginalng obudowe z zamontowang anteng pretowa,
wejscie “ANT” pozostaje niepodtgczone.

W celu osiggniecia optymalnego zasiegu radiowego nalezy pamietac¢ o:

- negatywnym wptywie sgsiedztwa anteny odbiornika z urzadzeniami elektroenergetycznymi i elementami metalowymi;
- negatywnym wptywie zaktdcen radiowych z innych zrédet;

- negatywnym wptywie gestej zabudowy, wilgotnych lub Zzelbetonowych Scian;

- Zzmniejszeniu zasiegu przy zuzytej baterii pilota;

- wzroscie zasiegu przy zwiekszeniu wysokosci lokalizacji anteny odbiornika;

4. Przyklady wykorzystania odbiornika ZSP MAX:

W celu sterowania typowym sterownikiem napedu bramy lub szlabanu, wystarczy bezposrednio potaczy¢ jego
odpowiednie zaciski (np. zaciski sterowania recznego) z zaciskami kanatu odbiornika (typowo uzywa sie zaciski CO i NO). Do
potaczenia nalezy uzywaé przewody o przekroju minimum 0,15mm?lub odpowiedniego interfejsu. Na schemacie nr 2 i 3
znajdujg sie przyktady potaczenia odbiornika ZSPMAX ze sterownikami napedu bramy.

Przy sterowaniu urzgdzeniami
_—— - = — — — — — — — — indukcyjnymi (np. elektrozaczep, cewka
AiHiB @ | | mostek ] przekaznika), zaleca sie podtagczyc

1IN A0, rownolegle d wki urzadzeni
oo i 1A/400V » 1213?\%% o ownolegle do ce urzadzenia
O ST ~11,5V/0,
L), 3

C1

C€[

L Zasilanie

N~ 230V/50Hz indukcyjnego element zabezpieczajgcy
przed iskrzeniem stykéw przekaznika
kanatu odbiornika. Elementem takim moze

| yam
25 Hx ) by¢ warystor (np. na napiecie skuteczne
| amege = s St | I 47V) przy sterowaniu urzadzenia
1Ele = Cm&ml Pt % napieciem przemiennym do 24V lub dioda
ﬁ ] SPe | | ECRSFias r2v oo sterowane (np. TN4001) przy sterowaniu napieciem
|| O am byl P200VACIA urzadzenie statym do 24V
N @ S Jave | I zasilane y ' . . .
| E — s o | o ~ 230V/50Hz Do sterowania urzadzeniami
Q ~18 | | zasilanymi napieciem sieciowym ~230V /
| | O Jjane l . . .
—_—— M — e ———— — — 50Hz (schemat 1), nalezy uzywac¢
Modut odbiornika ZSP MAX Pakiet sterowania ~230V/50Hz w obudowie EURO RNO5S

odpowiednich elementow posredniczacych

(np. przekaznik stycznikowy PRZ EUR-

Schemat 1. Przyktadowy schemat sterowania urzadzenia elektrycznego P| zachowuiac norm zpieczenstw
Zasilanego napieciem ~ 230V/50Hz przez odbiornik ZSP MAX. 85), zachowujac normy bezpieczenstwa.
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C. Tryb pracy
Opis:

Po wiaczeniu zasilania odbiornika, nastepuje automatyczne przejscie do TRYBU PRACY sygnalizowane
zaswieceniem prawej kropki na wyswietlaczu LED. W trybie pracy mozliwe jest sterowanie wyjsciami odbiornika,
poprzez naciskanie przyciskéw pilota. Po wcisnieciu dowolnego przycisku zaprogramowanego pilota, zostanie
zatgczony przypisany w opcjach programu kanat odbiornika. Dodatkowo, kazde zataczenie kanatu sygnalizowane
jest zaswieceniem czerwonej diody przyporzadkowanej danemu kanatowi.

Wskazania wyswietlacza:

W stanie spoczynkowym na wyswietlaczu swieci sie tylko prawa kropka.

F' { Przy wysterowaniu pilotem odbiornika, na wyswietlaczu pokaze sie numer wcisnietego

przycisku pilota i jego numer porzadkowy.
W przyktadzie obok, pokazano w pierwszej fazie P1 - co oznacza, ze sterujacy pilot uzyt
'n przycisku numer 1. Nastepny cykl to pierwsza od lewej cyfra numeru porzagdkowego uzytego

pilota (0) i dalej druga i trzecia od lewej cyfra (01 ). Laczac cyfry w catos¢é powstaje numer
porzadkowy 001.

M

oo

Uwaga !

» Tryb pracy jest aktywny bezposrednio po wtgczeniu zasilania odbiornika.



D. Proste wpisywanie nowego pilota do odbiornika z uzyciem tylko przyciskéw pilotow

Odbiornik ZSP MAX posiada program umozliwiajgcy uzytkownikowi proste wpisanie nowego pilota bez
koniecznosci dostepu do przyciskow odbiornika. Funkcja ta jest uzyteczna tylko wéwczas, gdy dysponuje sie
pilotem wpisanym juz do odbiornika. W celu wpisania w ten sposdb nowego pilota, nalezy postepowac wg
ponizszej tabeli.
Opisywane wyzej mozliwosci zwigzane sg z obecnos$cig w menu programu odbiornika opcji bc. Jej wiaczenie
umozliwia zablokowanie konkretnemu pilotowi lub wszystkim pilotom mozliwosci postugiwania sie ich przyciskami
do prostego wpisywania nowego pilota.

Tab.1 Procedura prostego wpisywania pilota z uzyciem tylko przyciskow pilotow.

Lp.

Czynnosci

Opis wykonywanych czynnosci

Zasieg radiowy

Musisz znajdowac sie w zasiegu radiowym odbiornika, do ktérego chcesz wpisa¢ nowego pilota. Nalezy zachowa¢ minimalng,
odlegto$¢ 1m od odbiornika. Odbiornik musi znajdowac sie w TRYBIE PRACY (tryb bezposrednio po wigczeniu zasilania).

)

Przycisk pilota juz
wpisanego

Trzymaj przez 15 sekund wcisniety przycisk numer 2 wpisanego juz pilota do odbiornika. Przycisku nie mozna zwolni¢ ani na
chwile. Pilot ten musi mie¢ w programie odbiornika wytgczong opcje bc. Po uptywie czasu zwolnij przycisk.

>15s

<3s|

Nastepnie przejdZz do czynnosci numer 5, jednak w czasie nie dtuzszym niz 3 sekundy.

Przycisk nowego,
pilota

Trzymaj przez 15 sekund wcisniety przycisk numer 2 nowego pilota. Przycisku nie mozna zwolni¢ ani na chwile. Po uptywie
czasu zwolnij przycisk.

>15s

& | 00| g | 00| 00| g

Pilot zostat
wpisany|

Do odbiornika zostat dopisany nowy pilot z kolejnym numerem porzadkowym. Jego konfiguracja zostata skopiowana od
konfiguraciji pilota uzytego do wpisania (pilot uzyty w czynnosci nr 2).

0| N| O g Al W N

&

Pilot nie zostat
wpisany

Jezeli pilot nie zostat dopisany moze to oznaczag, ze: -powyzsze warunki nie zostaty spetnione; -podczas dopisywania
wystepowaty zbyt duze zakidcenia; -bateria kidregos z pilotow jest wyczerpana i nie wytrzymuje dtugiej transmisji. Powtorz
operacje od czynnosci nr 1.

Uwaga !

» Mozliwos¢ dopisywania pilota bez dostepu do odbiornika, radykalnie zmniejsza stopien zabezpieczenia przed
osobami trzecimi. Piloty z wytgczong opcjg bc nalezy chroni¢ przed dostepem osob trzecich, ktére w tatwy
sposob mogg dopisac wtasnego pilota.

» W procedurze zdalnego dopisywania nie mozna uzywac przycisku pilota, ktory steruje kanatem w trybie
chwilowym.




E. Programowanie odbiornika - informacje wstepne

Programowanie odbywa sie przy pomocy wyswietlacza LED, przyciskow A i B odbiornika, oraz czterech
przyciskédw dowolnego pilota ZSP-4 Neo 4-P. Przyciskom tego pilota zostaty przyporzadkowane klawisze
kierunkowe, okreslajgce ruch po opcjach programu. Po opcjach w uktadzie pionowym mozna poruszac sie
przyciskami gora - dot pilota czteroprzyciskowego, natomiast w uktadzie poziomym, przyciskami lewo - prawo
pilota czteroprzyciskowego. Przycisk opisany na ptytce odbiornika jako A, stuzy do zatwierdzania, zas przycisk
opisany jako B, do cofania sie w strukturze opcji menu lub do rezygnacji z dokonanych zmian.

Menu programu odbiornika, posiada strukture drzewiastg sktadajgcy sie z opcji gtobwnych i podrzednych.
Wyjasnienie poszczegolnych opcji zawarte jest w kolejnych rozdziatach. Ponizej przedstawiono uproszczong
strukture menu.
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P P - deklaracja pilota k q'_ P
=L =l T
PL— L P I = _2=_ 3|=|_H4
t_ B T
- =G -
P i Pl B )=[c 2] 3]=[_ 4
LII T __ T
- — — 8 -
maLipra LS p 3} L l-[Ca- )=
3 Eis =
ﬁ ﬁ E D — ] 3 - ‘-
r ;@ F Y4 =_,<:>_,_<:>_:{<::>L'-{
bd| Tl il
Ak beloF
- — <
re cﬁh o tell 2lel- 38l Y 3‘: 0 on
g 1o
oc P Hel_2lel_ 3ol 4| ¢

rys.5. Struktura menu programu odbiornika
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Rys.6. Opcje menu gtdbwnego
Pojawiajace sie po zadeklarowaniu PILOTA

1. Menu gtéwne programu odbiornika

Po wcisnieciu przycisku A, pojawia sie menu gtéwne. Przetgczanie
kolejnych opcji odbywa sie za pomocg przyciskow gora - dot, dowolnego
pilota czteroprzyciskowego NEO.

Konfiguracje pracy odbiornika ZSP MAX dostosowuje sie do potrzeb
uzytkownika (potrzeb instalacji) dzieki mozliwosci ingerencji w jego program.
W opcjach programu mozliwe jest przypisanie pilotow odbionikowi, definiowanie
przyciskdw poszczegolnych pilotdw w zakresie przypisania do nich jednego lub
kilku kanatdéw, usuwanie indywidualnych pilotow 2z pamieci odbiornika,
konfigurowanie kanatéw (wyjs¢) sterujgcych odbiornikaiinne.

Opcje menu gtéwnego:

PP- programowanie pilotéw (dodawanie, usuwanie oraz kopiowanie pilota,
zmiana kanatéw przypisanych do przyciskow pilota, indywidualna blokada
prostego dopisywania pilota) (str.12)

PC- programowanie kanatéw odbiornika (tryb
bistabilny/monostabilny,chwilowy podwadjne przycisniecie, czas zatgczenia
kanatu) (str.19)

LP- liczba pilotéw aktualnie przypisanych do odbiornika (str.22)

bc- blokada prostego dopisywania pilotéw (dla wszystkich pilotéw) (str.23)
bd- blokada dostepu(str.24)

PF- pamie¢ fabryczna (przywrécenie ustawien fabrycznych) (str.27)

UWAGA: Pilot, ktory jako pierwszy zostanie uzyty po wejsciu do menu
odbiornika, bedzie stuzyt do poruszania sie po menu.
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= 1.1 Programowanie pilotéw - dopisywanie nowego pilota
! F' Opcja PP miesci sie jako pierwsza w menu gtdbwnym, a jej podstawowym
zadaniem jest dopisywanie nowego pilota.

£y
Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla dopisania nowego pilota:

u 3 a) przy wskazaniu wyswietlacza PP, nacisngc¢ przyciskE odbiornika (zmiany
wskazania wyswietlacza dokonuje sie klawiszami gora-dot pilota).

@ b) nacisngc trzykrotnie przycisk pilota, ktéry ma zosta¢ dopisany, az do uzyskania
wskazania -0 na wyswietlaczu.

=\ - c) nacisna¢ przycisk B odbiornika w celu zatwierdzenia.

@ d) zostanie wyswietlony numer porzadkowy pilota. Skfada sie on z dwéch liczb.
Najpierw wyswietlona zostaje liczba setek, nastepnie liczba dziesigtek i jednosci
0 (w przyktadzie obok_jest to nr 001). Nalezy zaakceptowac,
! naciskajgc przycisk B odbiornika.
Pilot @ e) pilot zostat dopisany, mozna opusci¢ TRYB PROGRAMOWANIA naciskajac
N
o

dopisywany dwukrotnie przycisk B odbiornika, lub poprzez jednokrotne nacisniecie tego
przycisku, cofngé sie do opcji PP i rozpoczgé dopisywanie nastepnego pilota.

D
Uwagi !
= ,'_-.' = u'-_;' i = »w kazdej chwili mozna wycofac sie z dokonanych zmian naciskajgc przyciskE
I |  odbiornika.
— = == ) Zaleca sie wszystkie wspomniane informacje przechowywa¢ w zatgczonej tabeli
B Q) pilotéw (str.32).
CP

Rys.7. Procedura dopisania
nowego pilota.
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1.2 Programowanie pilotow - edycja zaprogramowanego pilota

D O
F Opcja PP, oprécz podstawowego zadania, jakim jest dopisywanie nowego
@ pilota, zawiera rowniez podopcje stuzgce do edycji juz zaprogramowanych pilotow.

W zakresie edycji pilota miesci sie zmiana przydziatu kanatow do odpowiednich
przyciskéw pilota, kopiowanie nastaw pilota (od pilota o numerze 001),
] :‘n wigczenie/wytgczenie blokady prostego dopisywania pilota oraz usuwanie pilota z
- pamieci odbiornika.
@ Podopcje te dotyczg indywidualnego pilota, zatem musi on zosta¢ najpierw
rozpoznany przez odbiornik. Tak wiec, aby uzyskac dostep do tych podopciji, nalezy
najpierw zadeklarowac pilota, ktory ma by¢ edytowany.

© Kolejnos¢é wykonywania czynnosci dla zadeklarowania pilota do edycji:
Ox0) . y e o oo
a) przy wskazaniu wyswietlacza PP, nacisna¢ przycisk B odbiornika (zmiany
( wskazania wyswietlacza dokonuje sie klawiszami géra-dot pilota
— - czteroprzyciskowego).
b) nacisng¢ trzykrotnie przycisk pilota, ktory ma by¢ edytowany, az do uzyskania
Pilot @ wskazania -0 na wyswietlaczu.
edytowany c) nacisnaé przycisk g odbiornika w celu zatwierdzenia.
u B d) zostanie wyswietlony numer porzadkowy pilota. Sktada sie on z dwdch liczb.
~ Najpierw wyswietlona zostaje liczba setek, nastepnie liczba dziesigtek i jednosci
A @ (w przykfadzie obok, jest to nr 001). Nalezy zaakceptowac,
naciskajac przycisk [ odbiornika.
= ul= 8 = e) pilot zostat rozpoznany przez odbiornik, a tym samym staty sie dostepne opcje
I | * edycji pilota (CP, P1...P4, bc, UP).
<< << <<
i
r o Uwagi !
L/ » W kazdej chwili mozna wycofac sie z dokonanych zmian naciskajac przycisk 8

odbiornika.
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Rys.9. Procedura kopiowania
nastaw pilota

1.2.1 Edycja zaprogramowanego pilota - kopiowanie nastaw pilota

Po zadeklarowaniu pilota, ktérego ustawienia majg by¢ edytowane,
uzyskuje sie dostep do podopciji, ktére pozwalajg na zmiane ustawien
indywidualnych pilota. Po opcjach tych mozna poruszacé sie uzywajac przyciskdw
gora - dot pilota czteroprzyciskowego.

CP - kopiowanie nastaw pilofta,

P1...P4 - kojarzenie kanatow z przyciskami pilota (str.15),

bc - blokada prostego dopisywania pilota (indywidualna dla danego pilota) (str.16),
UP - usuwanie pilota (str.17).

Korzystanie z opcji kopiowania nastaw od pilota o numerze 001, wczesniej
juz zaprogramowanego, znacznie przyspiesza edycje, gdy wiecej niz jeden pilot
ma miec¢ ustawienia inne niz fabryczne, oraz gdy wymagane ustawienia pilotow sg
identyczne lub bardzo podobne do ustawien pilota o numerze 001.

Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla skopiowania nastaw pilota od pilota o
numerze 001:

a) przy wskazaniu wyswietlacza CP nacisngc¢ przycisk odbiornika,

b) przy wskazaniu A3 wyswietlacza, nacisng¢ trzykrotnie przycisk odbiornika w
celu zaakceptowania. Edytowany pilot uzyska konfiguracje przyciskéw zgodng
z pilotem o numerze 001.

Uwagi !
» Pilot o numerze 001 powinien mie¢ nastawy najczesciej wymagane dla
kolejnych programowanych pilotéw,

4 PrzyciskuE odbiornika, mozna uzy¢ w kazdej chwili do wycofania sie z
dokonanych zmian

» Mozliwe jest skorzystanie z funkcji kopiowania nastaw pilota, bez jego fizycznej
obecnosci (str.18).
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1.2.2 Edycja zaprogramowanego pilota - kojarzenie kanatéw z przyciskami pilota

Po zadeklarowaniu pilota, ktérego ustawienia majg by¢ edytowane, uzyskuje sie dostep do
podopciji, ktdére pozwalajg na zmiane ustawien indywidualnych pilota. Po opcjach tych mozna
poruszac sie uzywajac przyciskow gora - dét pilota czteroprzyciskowego.

CP - kopiowanie nastaw pilota (str.14),

P1...P4 - kojarzenie kanatéw z przyciskami pilota ,

bc - blokada prostego dopisywania pilota (indywidualna dla danego pilota) (str.16),
UP - usuwanie pilota (str.17).

Opcja kojarzenia kanatéw z przyciskami pilota, pozwala na zmiane przypisania
odpowiednich kanatéw do poszczegodlnych przyciskéw pilota. W momencie dopisywania nowego
pilota, uzyskuje on ustawienia fabryczne:

przycisk 1 - kanat 1,
przycisk 2 - kanat 2,
przycisk 3 - kanat 3,
przycisk 4 - kanat 4.

Opcja ta pozwala na zmiane ustawien, przy czym jest mozliwe przydzielenie kilku kanatow
do jednego przycisku, przydzielenie tych samych kanatow do kilku przyciskow, itp.

Kolejnosé wykonywania czynnosci dla zmiany

12l 3 ry przypisania kanatéw do przyciskéw pilota:
ﬁ @ a)w zaleznosci od tego, ktéry przycisk pilota ma by¢
ﬁ — ﬁ <~ ﬁ = %\ edytowany, nalezy wybra¢ odpowiednig opcje P1...P4,
o 2.3 _H b) nacisng¢ przyciskﬁ odbiornika, aby wejs¢ do wybranej
opciji,
gg‘&{i“;t 1d°P A c) przyciskami lewo - prawo pilota wybra¢ kanat, ktéry ma
by¢ przypisany \ skasowany.
Uwaga ! d) przyciskami goéra - dét pilota ustawi¢
» Mozliwa jest zmiana konfiguragji znak _lub C aby odpowiednio skasowac lub przypisac
przyciskow pilota, bez jego fizycznej dany kanat do edytowanego przycisku,
obecnosci (str.18). e) nacisna¢ przycisk B odbiornika w celu zaakceptowania.
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1.2.3 Edycja zaprogramowanego pilota - blokada prostego dopisywania pilota

Po zadeklarowaniu pilota, ktérego ustawienia majg by¢ edytowane, uzyskuje sie
dostep do podopcji, ktére pozwalajg na zmiane ustawien indywidualnych pilota. Po
opcjach tych mozna poruszac¢ sie uzywajac przyciskéw gora - dot PILOTA MASTER.

CP - kopiowanie nastaw pilota (str.14),
P1...P4 - kojarzenie kanatow z przyciskami pilota (str.15),

bc - blokada prostego dopisywania pilota (indywidualna dla danego pilota),
UP - usuwanie pilota (str.17).

Opcja blokady prostego dopisywania pilota zostata wprowadzona ze wzgledéw
bezpieczenstwa. Uaktywnienie blokady w konkretnym pilocie, uniemozliwia jego
zastosowanie w bardzo wygodnej, lecz zmniejszajacej stopien bezpieczenstwa, funkciji
prostego dopisywania pilota, przy pomocy juz zaprogramowanego pilota (str.9).

Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla wiaczenia / wytaczenia indywidualnej
blokady prostego dopisywania pilota:

a) przy wskazaniu wyswietlacza bc, nacisna¢ przycisk B odbiornika,

b) przyciskami gora - dét PILOTA MASTER witgczy¢ lub wytgczyé blokade, ustawiajgc
odpowiednio on lub of,

c) zaakaceptowac ustawienie naciskajgc przyciskE odbiornika.

Uwagi !

» Omawiana w tym punkcie funkcja blokady, jest funkcjg indywidualng dla konkretnego
pilota i odnosi sie wylacznie do pilota zadeklarowanego do edycji. W celu ustawienia
blokady wszystkim dopisanym pilotom, nalezy skorzystac z opciji globalnej blokady
prostego o@pisywania pilotow (str.23),

» Przycisku B odbiornika, mozna uzy¢ w kazdej chwili do wycofania sie z dokonanych
Zmian.

P Istnieje mozliwos¢ skorzystania z tej opcji nawet bez fizycznej obecnosci pilota (str.18).
16



<:,>-C'<:>'“'

pal

P3|

.
.
.
(N} ’
.
- )
.
.

§ - 8
11 E ‘
U P a2
A
Rys.12. -
Procedura usuwania R ,'
pilota

powrot do \ -

opcji PP ) Al

1.2.4 Edycja zaprogramowanego pilota - usuwanie pilota

Po zadeklarowaniu pilota, ktorego ustawienia majg by¢ edytowane, uzyskuje sie
dostep do podopcji, ktore pozwalajg na zmiane ustawien indywidualnych pilota. Po
opcjach tych mozna poruszaé sie uzywajgc przyciskow goéra - dot PILOTA MASTER.

CP - kopiowanie nastaw pilota (str.14),
P1...P4 - kojarzenie kanatow z przyciskami pilota (str.15),

bc - blokada prostego dopisywania pilota (indywidualna dla danego pilota) (str.16),
UP - usuwanie pilota .

Opcja ta stuzy do usuniecia zadeklarowanego pilota z pamieci odbiornika.
Pozostawiony numer porzgdkowy skasowanego pilota, bedzie przydzielony innemu
wpisywanemu w przysztosci pilotowi. Numeracja pozostatych pilotéw bedzie
niezmieniona.

Kolejnosé wykonywania czynnosci przy usuwaniu pilota:
a) przy wskazaniu UP wyswietlacza, nacisngC przycisk B odbiornika,
b) przy wskazaniu A3 wyswietlacza, nacisnaé trztykrotnie przycisk B odbiornika.

Uwagi !

» W sytuaciji, gdy edytowany pilot ma by¢ tylko czasowo wytaczony z uzycia, warto dla
zachowania numeru porzgdkowego tego pilota w pamieci odbiornika, odtgczy¢ mu
wszystkie kanaty przydzielone do przyciskéw (opcje P1...P4), zamiast usuwac go
catkowicie z pamieci odbiornika.

4 Przycisku g odbiornika, mozna uzy¢ w kazdej chwili w celu zaniechania usuniecia
pilota. =

P Istnieje mozliwos¢ usuniecia pilota z systemu, nawet bez jego fizycznej obecnosci
(str.18).
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1.3 Zarzadzanie pilotem bez jego fizycznej obecnosci

System umozliwia korzystanie z takich funkciji, jak kopiowanie nastaw pilota, zmiana konfiguracji
przyciskdéw, blokada funkcji prostego dopisywania oraz usuwanie pilota, bez jego fizycznej obecnosci.
Mozliwosc taka jest bardzo uzyteczna, np. w przypadku zgubienia pilota, czy w sytuacji gdy zmieniony zostat
numer kanatu sterujgcego danym urzgdzeniem i nalezy uaktualni¢ konfiguracje pilotéw pracujgcych w
systemie. Wowczas jest to mozliwe bez obecnosci uzytkownikéw. Poza tym, opcja taka daje petng kontrole
nad przydzielaniem uprawnien odpowiednim uzytkownikom do obstugi wybranych kanatow.

Zarzadzanie pilotem bez jego obecnosci, rézni sie od opisanego w poprzednich punktach jedynie sposobem
jego zadeklarowania do edycji. Dalsze czynnosci wykonuje sie w sposob identyczny, jak zostato opisane w
pkt. 1.2.1 do 1.2.4.

Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla zadeklarowania pilota do edycji, bez jego fizycznej obecnosci:

a) Po wcisnieciu przyciskuﬁ wchodzimy w tryb menu gtdwnego,

b) Przy wskazaniu na wyswietlaczu symbolu PP, nacisnaé przyciskﬁ odbiornika,

c) przy wskazaniu -3 wyswietlacza, nacisng¢ ponownie przymskﬂ odbiornika, co spowoduje wyswietlenie
pierwszej cyfry (setek) numeru porzadkowego. Klawiszami gora - dot PILOTA MASTER ustawi¢ odpowiednig
wartosc¢, a klawiszami lewo - prawo PILOTA MASTER przechodzi¢ pomiedzy edytowanymi cyframi setek,
dziesiagtek i jednosci. Aktualnie edytowana cyfra pulsuje. Cyfra setek wyswietlana jest jako wskazanie

jednocyfrowe, natomiast cyfry dziesigtek i jednosci sg wyswietlane obok siebie jednoczesnie (wskazanie
dwucyfrowe: odpowiednio od lewej cyfra dziesigtek i cyfra jednosci),

d) w celu zatwierdzenia, nalezy nacisng¢ przyciskE odbiornika, co spowoduje wyswietlenie ustawionego
numeru porzgdkowego,

e) nalezy ponownie nacisngé przycisk odbiornika, w celu zatwierdzenia, co spowoduje uzyskanie dostepu do
opcji umozliwiajgcych edycje pilota. Nalezy pamietaé, ze edytowanym pilotem bedzie pilot o ustawionym
recznie w ppkt. c, numerze porzgdkowym.

Dalej nalezy postepowac zgodnie z pkt. 1.2.1 do 1.2.4
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1.4 Programowanie kanatéw odbiornika

Druga opcjg w menu gtdwnym, zaraz po opcji PP, jest opcja PC stuzgca do zmiany trybu i czasu zatgczania kanatow.
Po opcjach w uktadzie pionowym mozna poruszac¢ sie przyciskami géra - dot pilota czteroprzyciskowego, natomiast w
uktadzie poziomym, za pomocag przyciskow lewo - prawo powyzszego pilota.

Czas mozliwy do ustawienia miesci sie w przedziale od 0,1 sekundy do 6553,5 sekundy (ok. 110 min.). Czas
zatgczania kanatu mozna zmieniac¢ z rozdzielczoscig 0,1 sekundy. Ustawienie czasu 0 sekund, powoduje prace kanatu w
trybie bistabilnym, natomiast ustawienie czasu wiekszego od zera, wiacza prace w trybie monostabilnym, o czasie
zatgczenia zgodnym z ustawionym. Wedtug ustawien fabrycznych, kazdy kanat ma wpis: 0 00 0.5 - co odpowiada czasowi

0,5 sek. Po cyfrach liczby mozna poruszac sie przyciskami prawo -

edytowac przyciskami gora - dot pilota czteroprzyciskowego.
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lewo pilota czteroprzyciskowego, a pulsujaca cyfre
Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla zaprogramowania kanatéw

a) przyciskami gora - dét pilota ustawic¢ opcje PC i nacisng¢ przyciskE

b) przyciskami gora - dot pilota wybrac¢ zgdany kanat C1...C4 i nacisng¢

> przycisk @ odbiornika,

: c) przyciskami géra - dét pilota mozna edytowac pulsujacy cyfre, zas

; przyciskami lewo - prawo pilota zmienia¢ edytowang cyfre,

- d) zaakceptowacé ustawiony czas zatgczenia kanatu, naciskajgc przyC|skl

Uwagi !
» Bistabilng prace kanatu wtacza

sie przez ustawienie zerowego
czasu jego zatgczenia,

Uzycie przycisku 8 odbiornika,
spowoduje cofnicie sie do
wyboru opcji PC lub rezygnacje
Ze zmian czasu zatgczania
wybranego kanatu.

Jesli dany kanat jest ustawiony
w trybie chwilowym wyswietlane
bedg -- . Ustawienie czasu
spowoduje automatyczne
wytaczenie trybu chwilowego.



1.5 Programowanie trybu chwilowego

O

PILOT

Rys.14

Uaktywnienie tej funkcji powoduje ustawienie wybranego kanatu w tryb pracy chwilowej, tzn. Przekaznik
zatgczony jest na czas przycisniecia przycisku pilota po zwolnieniu przycisku przekaznik powraca do trybu
spoczynkowego.
W przypadku pracy kanatu w trybie chwilowym, jednorazowe zatagczenie kanatu moze nastgpi¢ max na 25
sekund. Po tym czasie transmisja sygnatu z pilota zostanie przerwana w celu ochrony baterii. Aby kontynuowac prace
kanatu, nalezy ponownie nacisngc przycisk pilota.
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Kolejnosé¢ wykonywania czynnosci dla wprowadzenia kanatéw
odbiornika w tryb chwilowy:

a) przyciskami gora - dét pilota ustawi¢ opcje ch i nacisng¢ przycisk B

odbiornika,

b) na wyswietlaczu pojawi sie numer kanatu, ktbremu mozemy przyciskiem gora
- dét pilota, ustawi¢ symbol C dla uaktywnienia trybu chwilowego lub _ jezeli
kanat nie ma pracowac w trybie chwilowym,

c) przyciskamilewo - prawo mozna wybra¢ edytowany kanat (1, 2, 3,4)

d) przyciskiem B zaakceptowac zmiany i wyj$¢ z ustawien trybu chwilowego.
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1.6 Programowanie funkcji podwoéjnego przycisniecia

Uaktywnienie tej funkcji powoduje zatgczenie wybranego kanatu dopiero po drugim nacisnieciu przycisku w
pilocie. Drugie nacisniecie przycisku musi nastgpi¢ w czasie do 3 sekund po pierwszym wcisnieciu przycisku.

W przypadku pracy kanatu w trybie chwilowym, funkcja podwdjnego przycisniecia jest nieaktywna. W
przypadku pracy kanatu w trybie bistabilnym, jedynie zatgczenie nastepuje po dwukrotnym przycisnieciu przycisku
pilota, wytgczenie nastepuje po jednokrotnym nacisnieciu.
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Kolejnosé¢ wykonywania czynnosci dla wprowadzenia trybu
podwdjnego przycisniecia:

a) przyciskami gora - doét pilota ustawi¢ opcje 2 P i nacisngé¢ przycisk B

odbiornika,

b) na wyswietlaczu pojawi sie numer kanatu, ktéremu mozemy
przyporzadkowac funkcje podwdjnego zataczenia. Przyciskiem géra -
dot pilota, wybieramy symbol C dla uaktywnienia tej opcji lub _ jezeli
podwojne zatgczenie ma by¢ nieaktywne,

c) przyciskamilewo - prawo mozemy wybrac kolejny kanat (1,2, 3,4 )

d) przyciskiem B zatwierdzi¢ zmiany i wyjs¢ z ustawien funkciji.

cP

[[>]]

M

A
_y -
/ powrét do

'
my
|
(K
|
o

opcjich
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1.7 Liczba pilotéw wpisanych do odbiornika

Opcja LP znajduje sie jako trzecia w menu gtdwnym programu i stuzy do podgladu ilosci wpisanych pilotéw do
odbiornika. Po wybraniu opcji na wyswietlaczu pokazuje sie liczba podzielona na dwie czes$ci: pierwsza sktada sie z
jednej cyfry i przedstawia setki liczby, druga wyswietlana czes¢ od lewej to dziesigtki i jednosci. Przetgczanie miedzy
czesciami liczby wykonuje sie samoczynnie. Dla przyktadu wyswietlenie w pierwszej czesci cyfry 0 a w drugiej 11,
odpowiada liczbie 011. Maksymalna liczba pilotéw, jakg mozna dopisa¢ do odbiornika ZSP MAX, wynosi 700.

Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla sprawdzenia liczby wpisanych do

O odbiornika pilotéow:
P
g a) przyciskami gora - dét pilota czteroprzyciskowego ustawic¢ opcje LP i nacisngc
or przyciskB® odbiornika,
| -
_ B) zostanie wyswietlony numer odpowiadajacy liczbie zaprogramowanych pilotow
I w systemie. W celu powrotu do menu nacisng¢ przycisk@ lub B odbiornika.
o LPI—
| =
S—~ bc Uwagi!
PILOT R » Zaréwno przyciskE jak i przyciskE odbiornika, mogg
5 d v by¢ uzyte w celu powrotu do wyboru opcji LP .
- ! y
"_ E << << <<
s \B B
Rys.16. Sl
Procedu){’a podgladu p F dopc?;\ané:rjﬂ_P

liczby wpisanych pilotéw
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Rys.17.
Procedura wigczenia/wytaczenia
globalnej blokady prostego
dopisywania pilotéw

1.8 Globalna blokada prostego dopisywania pilotow

Czwartg OpCjg menu gtdwnego jest opcja bc, ktdra stuzy do ustawienia
blokady funkcji prostego dopisywania pilota, wszystkim pilotom znajdujgcym
sie w pamieci odbiornika. Po wejsciu do opcji bc, mozna przydzieli¢ jej dwa
stany : of lub on. Stan on wigcza, a stan of wylgcza blokade i jest ustawieniem
domysinym tej opciji.

Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla ustawienia
blokady prostego dopisywania pilotéw, wszystkim
zaprogramowanym pilotom:

a) przyciskami gora - dot pilota czteroprzyciskowego ustawic

opcje bc i nacisnaC przycisk B odbiornika,

b) przyciskami gdra - dét pilota czteroprzyciskowego ustawic
on lub of i nacisna¢ przycisk i odbiornika,

0
l Uwagi!
0 F 4 PrzyciskE odbiornika, umozliwia wycofanie sie ze zmian
W opcji bc.
ﬁ » Blokada prostego dopisywania pilota, bedzie wtgczona
réowniez dla pilotow, ktore zostang dopisane w
oM przysztosci.
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= 1.9 Blokada dostepu do menu (kod PIN).

ﬁ Przedostatnig opcjg menu gtdwnego jest opcja bd, ktora stuzy do

X0

©
<=

PILOT 0 c () F " Fi' 3

<>
<>
[[>]

>

(
D
|
=My |

QL
( P
1>]

A
m

|

-

B

powroét
do opcji bd

Rys.18.
Procedura wytgczena blokady
menu (wprowadzania kodu PIN)

, ustawienia blokady dostepu do menu. Po wejsciu do opcji bd, mozna przydzieli¢
or jej dwa stany : of lub on. Stan of wytgcza , a stan on wigcza blokade menu. Stan
L of jest ustawieniem domysinym tej opcji.

Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla wytaczenia
funkcji blokady menu :

a) przyciskami gora - dot pilota czteroprzyciskowego ustawic

opcje bd i nacisngc¢ przycisk @ odbiornika,

b) przyciskami géra - dot pilota czteroprzyciskowego ustawic
of i nacisnaé przycisk @ odbiornika, wowczas pojawi sie
na wyswietlaczu symbol A3,nacisna¢ trzykrotnie przycisk

A odbiornika.

Uwagi!

» Przycisk E odbiornika, umozliwia wycofanie sie ze zmian
w opcji bd.
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iy ! Blokada dostepu do menu (kod PINc.d.):
(

, - Aby wykorzysta¢ blokade dostepu do menu w celu zabezpieczenia przed
, ﬁ ingerencjg niepowotanych uzytkownikow nalezy wejs¢ do opcji bd i
or ﬁ przydzieli¢ jej stan on. Od tej pory kazdorazowa préba wejscia do menu
U bedzie poprzedzona koniecznoscig wprowadzenia kodu PIN.
ﬁ ol Kolejnosé wykonywania czynnosci dla ustawienia
— - blokady menu (wprowadzenie kodu PIN)
(3) ! p Al
oxol IS | ) ) S | )
p= + , a) p.rzyC|s:kam! gora - dot pllola cztgroprzymskowego ustawicé
ﬁ U ﬁ<:> 1 8 ﬁ<:> 3 Y ﬁ opcje bd i nacisng¢ przycisk B odbiornika,
PILOT - bc |g b) przyciskami gora - doét pilota czteroprzyciskowego ustawic
* é on i nacisng¢ przycisk B odbiornika,
ﬁ 5 0N c) na wyswietlaczu pojawi sie migajgca pierwsza cyfra kodu,
= = \
od d) nalezy naciskajgc przycisk gora - dot odbiornika, wybrac
ﬁ P ) ' x * wartos¢ pierwszej cyfry kodu PIN,
(N ﬁ<:> | 8 ﬁ<:> 3 Y ﬁ e) nacisng¢ prawy przycisk, aby ustawié¢ kolejng cyfre kodu
- ) - PIN. Nastepne cyfry ustawiac¢ analogicznie jak w pkt.d)
L C f) po wprowadzeniu kodu wcisng¢ przycisk B w odbiorniku,
— 7 i wowczas zacznie migac symbol ‘on’ na wyswietlaczu
ﬁ R 3 =, R E! =, R ! g) ponownie wcisngc przycisk § w celu potwierdzenia kodu
PIN,
PE | powtornie ustawi¢ identyczny kod.
N/ h) po wcisnieciu przyciskuﬁ przy wskazaniu wyswietlacza A3,
powrot nacisng¢ trzykrotnie powyzszy przycisk.
Rys.19. do opcji bd

Procedura wtgczenia blokady
menu (wprowadzania kodu PIN)
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Rys.20 do opcji CE
Kopiowanie

pamieci odbiornika
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1.10 Kopiowanie pamieci odbiornika

Przedostatnig opcjg menu gtéwnego jest opcja CE, ktéra stuzy do
kopiowania pamieci EEPROM odbiornika.
Funkcja ta stuzy do archiwizacji i przenoszenia danych dotyczacych wpisanych
pilotow z jednego odbiornika do drugiego

Kolejnos¢ wykonywania czynnosci wykonywanych przy kopiowaniu
pamieci odbiornika:

a) wiozy¢ modut pamieci do odbiornika

b) przyciskami géra - doét pilota czteroprzyciskowego ustawi¢ opcje CE i
nacisng¢ przycisk B odbiornika,

c) przy wskazaniu A3 wyswietlacza, nacisng¢ trzykrotnie przycisk E odbiornika

w celu zaakceptowania.
d) poczekac na skopiowanie danych do pamieci EEPROM.

Kopiowanie jest wykonywane podczas charakterystycznego pulsowania

wyswietlacza. Po zaprogramowaniu modutu na wyswietlaczu pojawia sie
ponownie symbol CE.

Uwagi !
» Przy korzystaniu z modutu pamieci nalezy uwazac aby ztgcze szpilkowe

pokryto sie przy wktadaniu z gniazdem odbiornika. W przeciwnym razie
moze dojs¢ do uszkodzenia modutu lub odbiornika.

» Jezelimodutjest uszkodzony lub wystapi brak styku na ztgczu modutu na
wyswietlaczu bedg pojawiaty sie migajgce na przemian symbole EE, Er
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Przywrocenie powrét -

pamieci fabrycznej do opcji PF

odbiornika.

1.11 Pamie¢ fabryczna odbiornika
Ostatnig opcjg menu gtéwnego jest opcja PF, ktéra stuzy do
przywrocenia fabrycznych ustawien producenta.
Ustawienia fabryczne po akceptacji opcji PF:
- brak pilotéw wpisanych do odbiornika,

- cztery kanaty odbiornika pracujg w trybie monostabilnym o czasie
zatgczania 0,5 sekundy.

Kolejnosé wykonywania czynnosci dla przywrdécenia pamieci
fabrycznej odbiornika:

a) przyciskami géra - dot PILOTA MASTER ustawi¢ opcje PF i nacisna¢
przycisk B odbiornika,

b) przy wskazaniu A3 wyswietlacza, nacisngc¢ trzykrotnie przycisk E
odbiornika w celu zaakceptowania.

Uwagi !

» Skorzystanie z opcji PF, spowoduje bezpowrotne wymazanie z
pamieci systemu, wszystkich zaprogramowanych do tej pory
pilotéw, oraz przywrécenie ustawien fabrycznych, wszystkich
kanatow odbiornika,

» Przycisk @ odbiornika umozliila wycofanie sie z akceptaciji opcji PF.
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1.12. Tryb pracy z komputerem PC
Wspoipraca odbiornika z komputerem PC poprzez port USB

Odbiornik moze wspétpracowa¢ z komputerem PC poprzez standardowy port USB, za pomoca aplikaciji
dedykowanej do tego celu, ktora stuzy do komunikacji odbiornika z komputerem .
Po podtaczeniu odbiornika do komputera jest on automatycznie rozpoznany przez komputer.
Mozliwosci porogramowania:

- rejestracja zdarzen,

- sterowanie kanatami poprzez komputer,

- kopiowanie i archiwizacja pamieci pilotéw do pliku,
- mozliwos¢ zmiany trybow i konfiguracji odbiornika.

Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla przygotowania odbiornika do wspétpracy z
komputerem:

a) wiozy¢ ptytke interfejsu USB z kablem do odbiornika wedtug instrukcji dotgczonej do zestawu,
b)na wyswietlaczu wyswietli sie symbolU

c) odbiornik zostanie rozpoznany przez komputer,

d) zestaw jest gotowy do pracy

(N]
Rys.22 Uwagi !
Wyswietlony
symbol na wyswietlaczu » Korzystanie z opcji interfejsu USB jest mozliwe w odbiornikach z oprogramowaniem w

odbiornika przy potgczeniu

2 komputerem PC. wersji 2.0 lub wyzszej. Odbiorniki z nizszg wersjg oprogramowania nie majq tej

mozliwosci i w razie potrzeby nalezy skontaktowac sie z serwisem w celu aktualizaciji
programu odbiornika.
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F. Dane techniczne i uzytkowe wybranych elementéw systemu ZSP-4

Odbiornik ZSP MAX

Gtéwne cechy:

-cztery, odseparowane, przekaznikowe wyjscia odbiornika typu NO lub NC, pracujace w trybie mono lub bistabilnym, dopuszczalne obcigzenie kazdego wyjscia 1A/24V AC lub
-odbiornik rozréznia do 700 pilotéw, kazdy adresowalny,

-podglad, zmiana i mozliwos¢ skasowania nastaw dowolnego pilota, nawet bez jego obecnosci, przy jednoczesnym zachowaniu ustawien innych pilotéw,

-petna dowolnos¢ w przypisywaniu wyj$¢ odbiornika do przyciskéw pilota - kontrola dostepu,

-mozliwos¢ prostego dopisania nowego pilota, bez koniecznosci uzywania przyciskow odbiornika,

-pamiec¢ ustawien odbiornika wpisywana w EEprom na podstawce - udogodnienie przy serwisowaniu,

- czas podtrzymania wyjscia w trybie monostabilnym: od 0,1sekundy do 107 minut (z rozdzielczoscig do 0,1sekundy), w trybie bistabilnym pamie¢ stanu po okresowym  zaniku
zasilania,

-programowanie odbiornika realizowane za posrednictwem wbudowanego wyswietlacza,

- zacisk do podtgczenia przewodu koncentrycznego anteny zewnetrznej,

- bryzgoszczelna obudowa plastikowa, z listwg do przykrecenia przewodow lub w formie karty z samoprzylepnymi kotkami dystansowymi do zamontowania np. w obudowie
centrali,

-przy zamontowaniu modutu odbiornika w innej obudowie, pozostate elementy odbiornika moga stuzy¢ do wykonania zewnetrznej anteny,

-zasilanie odbiornika w ptynnym zakresie od 12V do 24V, AC lub DC - wbudowana przetwornica,

-Temperatura pracy odbiornika od -20°C do +55°C,

-gabaryty - w obudowie: dtugos¢ 80mm plus 40mm uchwyt obudowy, szeroko$s¢ 60mm, wysokos¢ 30mm; bez obudowy: dtugos¢ 74mm, szerokos¢ 50mm,wysokos¢ 18mm.

- Czestotliwos¢ pracy: 433,92 Mhz

Pilot NEO I TIP

Neo to pilot o nowoczesnym i ergonomicznym ksztaicie oraz nastepujacych cechach:

- przyciski pilota moga sterowa¢ dowolnymi funkcjami urzgdzen wchodzacych w sktad systemu ZSP-4; ich konstrukcja ogranicza do minimum mozliwos¢ przypadkowego
uruchomienia,

-transmisja sygnatu jest oparta na standardzie kodowania KeeLog® firmy Microchip®, tzw. kod dynamicznie zmienny, dajacy najwyzszej klasy zabezpieczenie,
-czestotliwos¢ pilota stabilizowana wysokiej jakosci kwarcem,

-zasieg radiowy srednio do 150 metréw,

-obudowa z tworzywa ABS, o zwiekszonej wytrzymatosci,

-dioda sygnalizujgca prawidtowg prace pilota,

-zasilanie baterig L1028 23A 12V,

-gabaryty: dtugos¢ 70 mm, szerokos¢ 42 mm, wysoko$¢ 14-19 mm,

-opakowanie blistrowe z zawieszka, kodem kreskowym, kartg pilota z miejscem na dane identyfikacyjne, instrukcjg prostego wpisania pilota do odbiornika oraz miejscem na
pieczatke dystrybutora,

Pilot TIP uzupetnia system o maty, poreczny pilot dwuprzyciskowy o nastepujacych cechach:
-Zasieg srednio do 50 metréw,

-gabaryty: dtugos¢ 54 mm, szerokos¢ 43 mm, wysoko$¢ 14-19 mm,

-pozostate cechy i parametry sg zgodne z pilotem Neo.

Pilot MAKSTER

MAKSTER jest 20-przyciskowym pilotem radiowym, przewidzianym do sterowania wieloma urzadzeniami domowymi.

Jego gtéwne cechy:

-zasieg radiowy do 150 metrow,

-czarna obudowa z tworzywa ABS w formie pilota telewizyjnego, doskonale komponuje sie z innymi sprzetami elektronicznymi w domu,

-piec diod sygnalizujgcych prawidtowg prace kazdego z modutow pilota,

-czytelne i odporne na Scieranie oznaczenia przyciskéw pilota o numeracji od 1 do 20, w pieciu grupach, sterujgce dowolnie przypisanymi kanatami odbiornika (6w),
-zasilanie baterig 6F22 9V,

-gabaryty: dtugos¢ 144 mm, szerokos¢ 62 mm, wysoko$¢ 30 mm.
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H. Gwarancja.

Producent DTM System przekazuje urzadzenia sprawne i gotowe do uzytku. Producent udziela gwarancji na okres 12 miesiecy od
daty zakupu przez klienta koncowego, jednak nie dtuzej niz 18 miesiecy od daty dostawy. Okres gwarancji okreslany jest na podstawie plomb
gwarancyjnych producenta, umieszczanych na kazdym wyrobie. Producent zobowigzuje sie do bezptatnej naprawy urzadzenia, jezeli w okresie
gwarancji wystagpity wady z winy producenta. Niesprawne urzgdzenie nalezy dostarczy¢ na wtasny koszt do miejsca zakupu, zatgczajac krotki,
jednoznaczny opis uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja nie obejmuje baterii w pilotach,
wszelkich uszkodzen powstatych w wyniku nieprawidtowego uzytkowania, samowolnych regulacji, przerdbek i napraw oraz uszkodzen
powstatych w wyniku wytadowania atmosferycznego, przepiecia lub zwarcia sieci zasilajgcej. Szczegdtowe warunki udzielania gwarancji
regulujg stosowne akty prawne.

l. Index

Antena zewnetrzna - strona 5
Normalnie otwarty (NO) - 3, 5
Normalnie zamkniety (NC) - 3, 5

PILOT:
Proste wpisywanie -9
Dane techniczne - 29
Numer porzadkowy - 12
Ustawienia fabryczne - 15, 27
Kopiowanie nastaw - 14
Nastawy przyciskéw - 15
Usuwanie - 17
Wpisywanie - 9, 12
Deklarowanie - 13, 18

ODBIORNIK:
Instalacja - 3, 4
Dane techniczne - 29
Programowanie - 10
Pamiec fabryczna - 22
Kanaty - programowanie - 19
Czas zatgczania - 19
Blokada prostego dopisywania - 16, 23
Liczba pilotow - 22
Kasowanie pilota - patrz: Pilot-usuwanie
Wpisywanie pilota - patrz: Pilot-wpisywanie
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G. Certyfikaty

Rodzina urzadzen ZSP posiada certyfikat CE zgodno$ci z normami krajowymi i europejskimi

DEKLARACJA ZGODNOSCI |V C €

03/2006
Producent
DTM System, Poniatowskiego 28 / |, PL 85-671 Bydgoszcz
Wyréb

Zestaw zdalnego sterowania radiowego serii ZSP-4
model: MAX, MICRO

Opis wyrobu

Zestaw odbiornika (sterownika) radiowego (MAX lub MICRO) o
kodowanej transmisji, posiadajacy 2 lub 4 wyj$cia sterowane,
pracujacy na czgstotliwosci 433.92MHz. Odbiornik zasilany jest
napieciem 24V lub w petnym zakresie 12-24V AC/DC. Do
realizacji sterowania stuza bateryjnie zasilane piloty (nadajniki)
radiowe dwuprzyciskowe lub czteroprzyciskowe (NEO 4-P, NEO
2-P lub TIP). Urzadzenie pozwala na sterowanie urzadzen
niskonapieciowych, w tym elektroniki automatyki bramowej,
domofonéw, systemoéw alarmowych. Zestaw sktada sie z
jednego odbiornika i kilku pilotow.

Wyréb jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej:
R&TTE 99/5/EC

SPRZET RADIOWY W KLASIE 1 WEDLUG R&TTE

Wyréb spetnia wymagania norm zharmonizowanych:
R&TTE: EN 300 220-1; EN 300 220-3

EMC: EN 301 489-1; EN 301 489-3

LVD: EN 60950-1:2001

Procedura oceny zgodnosci

W odbiornikach i pilotach radiowych przeprowadzono
wewnetrzng kontrole produkcji zgodnie z zatacznikiem Il
dyrektywy R&TTE 99/5/EC. Dodatkowo piloty, zgodnie z
zatgcznikiem Il tej samej dyrektywy, poddane zostaty
szczegotowym testom i badaniom z zastosowaniem zestawéw w
catosci okreslonych w zharmonizowanych normach. Wyniki
potwierdzajg zgodnos¢. Dodatkowo potwierdzeniem zgodnosci
dla przedmiotowego wyrobu lub wyrobéw pochodnych sg
przeprowadzone badania w Instytytucie tacznosci, Szachowa1,
PL 04-894 Warszawa.

Bydgoszcz, Polska | 01-04-2006 B;erﬁZfKujawski%
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DEKLARACJA ZGODNOSCI |V C E

01/2004
Producent
DTM System, Poniatowskiego 28 / |, PL 85-671 Bydgoszcz
Wyréb

Pilot (nadajnik) radiowy z serii ZSP-4
model: NEO 2-P, NEO 4-P, TIP, MAKSTER

Opis wyrobu

Wyréb stuzy do realizacji sterowania odbiornikiem
(sterownikiem) radiowym z serii ZSP-4, poprzez emitowang,
radiowg transmisje kodowang na czestotliwosci 433.92MHz.
Sterowanie nastepuje przez nacisniecie jednego z dwdch,
czterech lub dwudziestu przyciskéw. Radiowa moc
promieniowania wyrobu nie przekracza 10mW. Wyrob zasilany
jest bateryjnym ogniwem 12V.

Wyroéb jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej:
R&TTE 99/5/EC

SPRZET RADIOWY W KLASIE 1 WEDLUG R&TTE

Wyréb spetnia wymagania norm zharmonizowanych:
R&TTE: EN 300 220-1; EN 300 220-3

EMC: EN 301 489-1; EN 301 489-3

LVD: EN 60950-1:2001

Procedura oceny zgodnosci

W wyrobach przeprowadzono wewnetrzng kontrole produkcji
zgodnie z zatgcznikiem Il dyrektywy R&TTE 99/5/EC.
Dodatkowo wyroby, zgodnie z zatacznikiem Il tej same;j
dyrektywy, poddane zostaty szczegétowym testom i badaniom z
zastosowaniem zestawéw w catosci okreslonych w
zharmonizowanych normach. Wyniki potwierdzajg zgodnosé¢.
Dodatkowo potwierdzeniem zgodnosci dla przedmiotowego
wyrobu lub wyrobéw pochodnych sg przeprowadzone badania w
Instytytucie £acznosci, Szachowa1, PL 04-894 Warszawa.

—
Bydgoszcz, Polska | 01-05-2004 [P);enzizlsKujawskw%
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Nr. Identvfikat vtk iK ilot Przycisk nr - 1 Przycisk nr - 2 Przycisk nr- 3 Przycisk nr - 4
entyfikator uzytkownika piiota
Porzadkowy y y P c1|C2|c3|c4|c1|c2|c3|c4]c1|c2|Ca|c4]c1|C2|c3|C4

001

002

003

004

005

006

007

008

009

010

011

012

013

014

015

016

017

018

019

020

Tab.2 Przyktadowa tabela identyfikacyjna dla 20 pilotow (petng tabele identyfikacyjng dla 700 pilotéw, mozna pobraé
ze strony internetowej www.dtm.pl).
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