CENTRALA 455D INSTRUKCJA MONTAZU | PROGRAMOWANIA

1. OSTRZEZENIE!

Wazne: Przed rozpoczeciem jakichkolwiek czynnosci zwiazanych z centrala (podlaczenia,

serwis) nalezy zawsze odlaczy¢ zasilanie.

- Na linii zasilania nalezy zamontowac wytgcznik rénicowo — pragdowy i bezpiecznik automatyczny 6A.

- Nalezy potaczy¢ przewdd uziemienia z wtasciwym ztaczem 13 (rys.2)

- Nalezy zawsze oddziela¢ przewody zasilajagce od sterujacych. Aby unikngé zaktdcen elektrycznych
nalezy stosowac¢ ekranowane rurki na przewody lub stosowaé przewody ekranowane (ekran
uziemiony).

2. SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Zasilanie 230V~ (+6%-10%) 50Hz
Pobo6r mocy 10W

Maks. moc silnika 800w
Maks. obcigzenie akcesoriami 0,5A

Maks. obciazenie elektrozamkiem 15VA
Zakres temperatur pracy -20°C +55°C
Bezpieczniki 2 ( patrz rys.1)

Tryb pracy Automatyczny / Pétautomatyczny/ Bezpieczny/
Pétautomatyczny B / Dead-man C / Krokowy

Czas otwarcia / zamkniecia Programowany 0-120 sek.
Czas pauzy Programowany 0-4 min.
Opodznienie zamykania Programowany 0-4 min.

Opoznienie otwierania 2 sek. (moze by¢ wytaczone)
Moment (sily) silnika 50 pozioméw dla kazdego silnika
Wejscia Otwieranie / Otwieranie wolnego skrzydta / Stop / Akcesoria zabezpieczajace / Zasilanie +

E

Wyjscia Lampa ostrzegawcza / Silniki sitownikéw / Zasilanie akcesoriow 24V dc / Wskaznik LED
zasilania 24V / Samokontrola / Zasilanie elektrozamka 12V ac

Szybkoziagcze Karta odbiornika RP, karta MINIDEC , DEKODER

Funkcje Regulowany czas pracy, pauzy, moment silnika — opdznienia zamykania i otwierania

skrzydet - suw zwrotny - zabezpieczenie zamykania i otwierania — wyprzedzenie lampy

Programowanie Prosty lub kompletny czas pracy

3. PrYTA ELEKTRONIKI CENTRALI 455 D

DL Wyséwietlacz stanéw i programowania  |p @E”
i —

Ztgcze niskonapieciowe

32 Ztacze DECODER/ MINIDEC/ Odbiornik ﬂ:ﬂcﬁ]@
J3 Ztgcze zasilania 230 VAC

J4 Ztacze silnikéw i lampy ostrzegawczej

J5 Ztgcze lampy sygn. i elektrozamka

J6 Ztacze wytacznikow krancowych i gatek

F1 Bezpiecznik silnikow i uzw.pierw.transf.

F2 Bezpiecznik niskonapieciowy (T800mA)

F Przycisk programowania ,F” @E 1

- Przycisk programowania ,, minus”

+ Przycisk programowania , plus” %\hﬁm @
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4. PotACZENIA ELEKTRYCZNE
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4.1. Podtaczanie fotokomorek i urzadzen zabezpieczajacych.

Przed instalacjg fotokomorek lub innych urzadzen nalezy najpierw okresli¢ przestrzen, ktdrg urzadzenia
te majq zabezpieczat (rys.3)

Urzadzenia zabezpieczajace przy otwieraniu: dziataja tylko podczas otwierania bramy i sg
przydatne do zabezpieczenia przestrzeni miedzy poruszajacym sie skrzydiem a innymi obiektami
znajdujacymi sie w linii fotokomorki. Zabezpieczajq przed uderzeniem lub przygnieceniem.

Urzadzenia zabezpieczajace przy zamykaniu: dzialaja tylko podczas zamykania bramy i sag
przydatne do zabezpieczenia przestrzeni miedzy poruszajagcym sie skrzydtem a innymi obiektami
znajdujacymi sie w linii fotokomérki. Zabezpieczajq przed uderzeniem lub przygnieceniem.
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Urzadzenia zabezpieczajace przy otwieraniu / zamykaniu: dziataja podczas otwierania i
zamykania bramy i sq przydatne do zabezpieczenia przestrzeni miedzy poruszajacym sie skrzydtem a
innymi obiektami znajdujacymi sie w linii fotokomorki. Zabezpieczajg przed uderzeniem Ilub
przygnieceniem.




FAAC zaleca stosowanie przykladowego schematu potaczen wg rys.4 dla przeszkéd statych
oraz schematu potaczen wg rys.5 dla przeszkéd ruchomych.

Uwaga: jesli dwa lub wiecej urzadzen spetniaja ta sama funkcje (zamykanie lub otwieranie)
powinny by¢ one potaczone szeregowo (rys.12). Nalezy uzywac kontaktow N.C. (normalnie

zamkniety)

Fotokomérki zabezpieczajgce. Potaczenia par fotokomérek zamykania,

Polaczenia fotokomérki zabezpieczajacej zamykanie N

par fotokomorek otwierania i par fotokomérek otwierania / zamykania fotokomorki zabezpieczajacej zamykanie / otwieranie (zalecane
(zalecane pofaczenia) polaczenia)
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ﬁo’aczenia jednej liniifotokomdrek zpieczajacej otwieranie.
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/ Potaczenia jednej liniifotokomarek zpieczajacej otwieranie i jednej Iim
fotokomorek zabezpieczajgcej zamykanie.
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4.2. Ztacze I3 - zasilanie (rys.2)

PE: Uziemienie

N : 230V ~ zasilanie (neutralny)

L : 230V ~ zasilanie (linia)

Uwaga: dla poprawnego dziatania zlacze musi by¢ podiaczone do przewodu uziemiajacego ukiadu.
Nalezy zainstalowac¢ dodatkowo wylacznik réznicowo - pradowy na doprowadzeniu zasilania.

4.3. Ztacze 34 - silniki i lampa ostrzegawcza (rys.2)
M1 : COM / OP / CL: podtaczenie pierwszego silnika
Ztacze moze byc¢ uzyte do obstugi bramy jednoskrzydtowej
M2 : COM/ OP/ CL: podtaczenie drugiego silnika
Ztacze nie moze by¢ uzyte do obstugi bramy jednoskrzydtowej
LAMP: podtaczenie lampy ostrzegawczej (230V ~)

4.4. Ztacze J1 - Podtaczenia akcesoriow (rys.2)

OPEN A - wejscie ,Otwieranie catkowite” (kontakt N.O.): kazdy wchodzacy impuls ( z przycisku,
detektora itp.) zamykajac kontakt powoduje catkowite otwarcie / zamkniecie obu skrzydet bramy.
Podtaczenie kilku sterownikéw catkowitego otwarcia nalezy zrealizowac¢ poprzez rownolegte potaczenie
kontaktéw N.O. tych sterownikow (rys.13)

OPEN B - wejscie ,,Otwieranie czesciowe” (kontakt N.O.) / Zamykanie: kazdy wchodzacy impuls
( z przycisku, detektora itp.) zamykajac kontakt powoduje catkowite otwarcie / zamknigcie obu skrzydta
napedzanego pierwszym sitownikiem (M1). W trybie pracy B i C jest to sygnat zamkniecia obu skrzydet
bramy. Podigczenie kilku sterownikow czesciowego otwarcia nalezy zrealizowa¢ poprzez réwnolegte
potgczenie kontaktow N.O. tych sterownikéw (rys.13)

STP - wejscie STOP (kontakt N.C.) : kazdy wchodzacy impuls (np. z przycisku) otwierajac kontakt
powoduje zatrzymanie bramy. Podtaczenie kilku sterownikéw STOP nalezy zrealizowaé poprzez



szeregowe potgczenie kontaktéw N.C. tych sterownikéw (rys.12)
Uwaga: jesli nie jest podtaczony zaden sterownik STOP nalezy zewrze¢ (potaczy¢) wejscie STPi - .

CL SFW - wejscie Urzadzen zabezpieczajacych proces zamykania (kontakt N.C.): zadaniem
tych urzadzen jest zabezpieczenie przestrzeni, w ktdérej pracujg poruszajace sie skrzydta bramy. W
trybie pracy A-S-E-EP sygnat z tych urzadzen spowoduje zmiane kierunku pracy skrzydet lub
zatrzymanie i zmiane kierunku pracy skrzydet (patrz programowanie zaawansowane rozdz. 5.2.).
Podczas zamykania bramy w trybie pracy B i C powodujg zatrzymanie bramy. Urzadzenia podtaczone do
tego wejscia nie dziatajg podczas otwierania. Przy otwartej bramie uniemozliwiaja jej zamkniecie.
Uwaga: jezeli nie sa podigczone urzadzenia zabezpieczajace procesu zamykania nalezy zewrzeé
(potaczy¢) wejscie CL i -TX FSW (rys.7)

OP SFW - wejscie Urzadzen zabezpieczajacych proces otwierania (kontakt N.C.): zadaniem
tych urzadzen jest zabezpieczenie przestrzeni, w ktdérej pracuja poruszajace sie skrzydta bramy. W
trybie pracy A-S-E-EP sygnat z tych urzadzen spowoduje zatrzymanie i zmiane kierunku pracy
skrzydet. Podczas otwierania bramy w trybie pracy B i C powodujg zatrzymanie bramy. Urzgdzenia
podtaczone do tego wejscia nie dziatajg podczas zamykania. Uwaga: jezeli nie sg podtaczone
urzadzenia zabezpieczajace procesu otwierania nalezy zewrzec¢ (potaczy¢) wejscie OP i -TX FSW
(rys.7)

- minus zasilania akcesoriéw

+ plus zasilania akcesoriow 24 V dc
Wazne: maksymalne obcigzenie pragdowe dla tego wyjscia
wynosi 500mA.

-TX SFW - wyjscie minus dla nadajnikdw fotokomorek. Jezeli wykorzysta sie to wyjscie jako minus
zasilania nadajnika fotokomodrki mozna uzywac funkcji FAIL SAFE (tryb Pracy Zabezpieczonej - patrz
programowanie zaawansowane rozdz. 5.2.). Jezeli ta funkcja jest uruchomiona centrala sterujgca przed
uruchomieniem napedu sprawdza poprawno$¢ dziatania fotokomorek.

4.5. Ztacze J5-Lampa sygnalizacyjna i elektrozamek (rys.2)

W.L. - Zasilanie lampy sygnalizacyjnej
Lampe sygnalizacyjng 24Vdc - maks.3W podtacza sie pomiedzy to wyjscie i wyjscie zasilania +24V. Nie
nalezy przekracza¢ podanej maksymalnej mocy urzadzenia.

LOCK - Zasilanie elektrozamka

Elektrozamek 12 V ac podtacza sie pomiedzy to wyjscie i wyjscie zasilania +24V.

4.6. Ztgcze J2 - Szybkoztgcze wpinane

Ztacze to jest przeznaczone do podiaczania takich urzadzen zewnetrznych jak Minidec, Dekoder,
odbiorniki RP ( rys. 14, 15, 16 i 17). Wpinanie tych urzadzen jest dopuszczalne jedynie przy
wytaczonym zasilaniu centrali sterujacej.
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4.7. Ztacze 16 - wytaczniki kranncowe i Gatekoder

Wejscia te przeznaczone sg do podtgczania wytgcznikdw krancowych otwierania i zamykania, ktére w
zaleznosci od zaprogramowania mogg zarowno okresla¢ pozycje stop skrzydet jak i poczatek zwolnienia

pracy (ruchu) skrzydet.

Gatekoder moze by¢ stosowany takze do okreslania pozycji (potozenia katowego) skrzydta bramy dla

uzyskania spowolnienia i okreslenia pozycji stop niezaleznie od czasu pracy.

Gatekoder moze by¢ stosowany w potaczeniu z wytacznikami krancowymi tak aby zatrzymac skrzydta

przed osiggnieciem mechanicznych wytgcznikow ruchu. Potgczenia sq opisane na rys. 18, 19 i 20.
FCA1 - wytacznik krancowy otwierania skrzydta 1

FCC1 - wylacznik krancowy zamykania skrzydia 1
FCA2 - wytacznik krancowy otwierania skrzydta 2
FCC2 - wylacznik krancowy zamykania skrzydia 2
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5. PROGRAMOWANIE
Programowanie jest podzielone na dwie czesci: programowanie podstawowe (BASIC) i zaawansowane
(ADVANCED).

Tryb programowania jest dostepny po nacisnieciu przycisku F:

e przycisniecie (i przytrzymanie) powoduje wyswietlenie nazwy funkcji

e zwolnienie przycisku powoduje wyswietlenie stanu (wartosci) funkcji, ktéry mozna zmieniaé
przyciskami + i -

e kolejne przycisniecie F (i przytrzymanie) powoduje wyswietlenie nazwy kolejnej funkcji itd.

e po ustawieniu ostatniej funkcji nacisniecie F powoduje wyjscie z funkcji programowania a wyswietlacz
pokazuje zaprogramowane ustawienia funkcji.

Tabela pokazuje sekwencje funkcji dostepnych w trybie programowania podstawowego (BASIC):
PROGRAMOWANIE BASIC F

Wyswietlacz Funkcja Ustawienie
fabryczne
_ Trysy pracy (tab.3/a-f): _

| | | A= Automatyczny /
| E = Potautomatyczny ,_

- S = Automatyczny Bezpieczny
EP = Pétautomatyczny Krokowy
b = Pétautomatyczny B
C = Dead-man (czyt. dedmen)
CZAS PAUZY:

| | | | Funkcja jest aktywna tylko trybie
—_ —_ : I
/ | | automatycznym. Regulacja od 0 do
59 sek. co jedng sekunde. Nastepnie I__1
wys$wietlanie minut i dziesigtek

sekund do wartosci maksymalnej 4.1
(4 minuty i 10 sekund). Przykifad:

2.5 - oznacza dwie minuty i 50
sekund.
. SILA SKRZYDEA 1: o
/ | Regulacja momentu silnika 1. | |
/_ / 1 - sita minimalna I_ _/

0 - sita maksymalna (wartos¢ dla
sitownikéw hydraulicznych)
SItA SKRZYDLA 2:
/ | Regulacja momentu silnika 2. | |
/ / 1 - sita minimalna / /
— 0 - sita maksymalna (warto$¢ dla —
sitownikow hydraulicznych)
OPOZNIENIE SKRZYDLA 1:
| Opoznienie zamykania skrzydta 1 w |
/ | stosunku do skrzydta 2. Regulacja od
-_— 0 do 4.1 min. Jak dla czasu pauzy. I__1

PROGRAMOWANIE CZASU PRACY
(TIME LEARNING):
/ / p . - g
— Wybor miedzy ustawieniem ,prostym
— — automatycznym a ~kompletnym
/ / (automat ) k let i
( reczne ustwienie punktow zwolnienia
pracy i stopu):
Proste: przycisna¢ “+"” = 1 sek.
Kompletne: Przycisna¢ “+"” > 3 sek.

/ Wyjscie z trybu programowania i powrdt
/ /_ do wyswietlania stanu ustawionych
funkcji.



5.2. PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE

Tryb programowania jest dostepny po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku F i nacisnieciu przycisku +:
¢ zwolnienie przycisku + powoduje wyswietlenie nazwy funkcji

e zwolnienie takze przycisku F powoduje wyswietlenie stanu (wartosci) funkcji, ktéry mozna zmieniac
przyciskami + i -

¢ kolejne przycisniecie F (i przytrzymanie) powoduje wyswietlenie nazwy kolejnej funkcji a zwolnienie
przycisku F powoduje wyswietlenie stanu (wartosci) funkcji, ktéory mozna zmieniac przyciskami + i -

e po ustawieniu ostatniej funkcji nacisniecie F powoduje wyjscie z funkcji programowania a wyswietlacz
pokazuje zaprogramowane ustawienia funkcji.

Tabela pokazuje sekwencje funkcji dostepnych w trybie programowania zaawansowanego (ADVANCED):
PROGRAMOWANIE ADVANCED F i +

Wyswietlacz Funkcja Ustawienie
fabryczne

MAKSYMALNY MOMENT
/ STARTOWY SILNIKA:
| 1] Silniki startujg z maksymalna_ sitg | Il ]
- ignorujac ustawienia. Funkcja -
uzyteczna dla ciezkich skrzydet.
4 = aktywna
no = nieaktywna

MAKSYMALNA PREDKOSC
/ ZAMKNIECIA SKRZYDEL:
/ / Silniki przy domknieciu pracuja z | 1]
maksymalng sitg aby umozliwic —
zatrzasniecie elektrozamka.
4 = aktywna
no = nieaktywna

SUW ZWROTNY:
/ Przed otwarciem, gdy brama jest
/ / zamknieta, silniki przez 2 sekundy | 1]
wykonujg suw domykajacy tak, aby -
zwolni¢ elektrozamek.
4 = aktywna
no = nieaktywna
OPOZNIENIE OTWIERANIA
| SKRZYDLA 2 (2 sek.):
/| | | Umozliwia ustawienie opoznienia T
otwierania drugiego skrzydta bramy. -
4 = aktywna
no = nieaktywna
FAIL SAFE (TRYB
/ / ZABEZPIECZONY):
/ / Uaktywnienie tej funkcji powoduje | 1]
wykonanie testu fotokomorek przez —
centrale sterujaca. Jesli test wykaze
awarie fotokomérki brama nie
zostanie uruchomiona.
4 = aktywna
no = nieaktywna
Wstepne Swiecenie lampy
| | | ostrzegawczej
/ / y = aktywacja swiecenia 5 | Il ]
sek przed rozpoczeciem ruch -
no = funkcja nieaktywna



Wyswietlacz

Funkcja Ustawienie
fabryczne

ELEKTROZAMEK NA SKRZYDLE 2:

/ / Gdy elektrozamek jest zainstalowany na

/_ skrzydle 2 bramy. /]

-_— 4 = aktywna -

no = nieaktywna
. LAMPA SYGNALIZACYJINA: .
/ / Gdy wybrane jest ustawienie 0 wyjscie /
_/ / pracuje jako standardowa lampa /

- sygnalizacyjna  (Swieci przy bramie _
otwartej i w czasie pauzy, miga w czasie
zamykania i jest zgaszona po zamknieciu
bramy). Inne ustawienia umozliwiajg
ustawienie czaséw aktywacji dla innych
trybdw pracy lampy. Czas moze by¢
regulowany od 0 do 59 sek. co 1 sek. i od
1.0 do 4.1 minuty co 10 sek.

0 = lampa standardowa
od 1 do 4.1 = czas regulowany
_ ZWROT RUCHU SKRZYDEt PRZY

| |/ ZAMYKANIA:

/_ / Funkcja umozliwia wprowadzenie czasu _I/
zwtoki miedzy zatrzymaniem
zamykajacych  sie  skrzydet a ich
otwarciem. Ustawienie fabryczne to
natychmiastowy zwrot ruchu skrzydet po
zadziataniu fotokomodrek bezpieczenstwa
zamykania.

4 = aktywna
no = nieaktywna
. FUNKCJA A.D.M.A.P.:
| Uaktywnienie tej funkcji powoduje prace
/_/ / urzgdzen zabezpieczajagcych zgodnie z _//
— francuska norma NFP 25/362.
4 = aktywna
no = nieaktywna
_ FUNKCJA SERWIS:
| |/ Uaktywnienie tej funkcji powoduje 8 sek.
/_/ btyskanie wyprzedzajace lampy przed _//
— kazdym otwarciem bramy po zliczeniu —
okreslonej liczby cykli pracy. Informuje
uzytkownika o koniecznosci wezwania
serwisu celem wykonania np. konserwacji
urzadzenia.
4 = aktywna
no = nieaktywna
PROGRAMOWANIE CYKLI: _
/ Funkcja stuzy do ustawienia kontroli cykli /
/_/ / pracy. Regulacja od 0 do 99 w tysigcach /
— cykli. Wyswietlacz pokazuje liczbe —
wykonanych cykli (co 1 tys.). Funkcja
wykorzystywana do kontroli pracy w
potaczeniu z funkcjag SERWIS
Wyjscie z trybu programowania i powrodt
/ do wyswietlania stanu ustawien.
I 1




6. URUCHOMIENIE

6.1. Wskazania diod swiecacych LED

Na ptytce elektroniki znajduje sie dwucyfrowy wysSwietlacz. W trybie pracy zwykiej (poza trybami
programowania) wyswietlacz ten pokazuje stany wejsé. Na rys. 16 pokazano, jakim stanom wejsé
odpowiadajg poszczegdlne segmenty wyswietlacza. W dalszym opisie segmenty wyswietlacza beda

nazywane LED.

& ™
FSWOP  FCAI

OP_A~
sear |

OP B4 ® ®

-FCCI
-HCC2

FSWCL  FCA?2

Rys. 21

Ponizsza tabela pokazuje relacje miedzy wyswietlaczem LED a stanem wejsc.

Uwaga:

LED

OP_A

OP_B

STOP
FSWCL
FSWOP
FCA1(opcja)
FCC1(opcja)
FCC2(opcja)
FCA2(opcja)

LED ZASWIECONY = kontakt zwarty
LED ZGASZONY = kontakt otwarty

ZASWIECONY
sygnat uaktywniony
sygnat uaktywniony brak sygnatu

brak sygnatu sygnat uaktywniony
zabezpieczenia nieaktywne zabezpieczenia aktywne
zabezpieczenia nieaktywne zabezpieczenia aktywne
krancéwka wolna krancowka podtgczona
krancowka wolna krancéwka podiaczona
krancowka wolna krancéowka podiaczona
krancoéwka wolna krancowka podtaczona

ZGASZONY
brak sygnatu

Uwaga: w pogrubieniu pokazano stan wyswietlaczy LED gdy brama jest zamknieta i znajduje sie w
stanie spoczynku.

6.2. Kierunek pracy skrzydet i sprawdzenie sily

- Zaprogramuj funkcje 455D wg potrzeb i zgodnie z opisem w rozdz. 5.

- Odtacz zasilanie elektroniki.

- Odblokuj sitowniki i recznie ustaw skrzydta w potowie ich drogi w czasie normalnej pracy.

- Zablokuj sitowniki.

- Przywrdc zasilanie elektroniki.

- Podaj sygnat na wejscie OPEN A (rys.2) i zaobserwuj czy skrzydta sie otwieraja.
Uwaga: jesli podanie sygnatu spowodowato zamykanie sie skrzydet to nalezy po odtaczeniu
zasilania zamieni¢ miejscami przewody zasilania silnikdbw (czarny i brazowy) na ptycie
elektroniki.

- Sprawdz site dziatania sitownikow i w razie potrzeby ustaw pozadang site wedtug opisu w rozdziale

5.1

Uwaga: w przypadku sitownikéw hydraulicznych nalezy ustawi¢ poziom maksymalny (50)
- Zatrzymaj brame sygnatem STOP.
- Odblokuj sitowniki, zamknij brame recznie i zablokuj sitowniki.
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6.3. Ustawianie czasu pracy sitownikéw

Ostrzezenie: podczas tej procedury urzgadzenia

zabezpieczajgce sg_nieaktywne! Nalezy upewnié

sie, ze miejsce pracy skrzydet jest wolne od

przeszkdd i bezpieczne.

Czas otwierania / zamykania skrzydet jest ustalany wg procedury uczenia i zalezy od tego czy uzywa sie
wytacznikow krancowych lub / i Gatekoderow.

6.3.1. Zwykie ustawianie czasu pracy sitownikow

Zwykte ustawianie (np. bez zastosowania wytacznikdw krancowych i Gatekoderdw) mozna
przeprowadzi¢ na dwa sposoby:

- PROSTE USTAWIANIE:

Upewnij sie, ze skrzydta sg zamkniete, wejdz w programowanie ,BASIC”, wybierz funkcje ,tl”
(PROGRAMOWANIE CZASU PRACY) i nacisnij przycisk + na jedng sekunde: wyswietlacz zacznie migac a
skrzydta zaczng sie otwieraé. Zaczekaj az skrzydta osiggng umowny punkt otwarcia i podaj sygnat na
wejscie OPEN A ( z pilota lub z przycisku sterujgcego) aby zatrzymacé brame. Skrzydta zatrzymajg sie a
wyswietlacz przestanie migac.

Procedura jest zakonczona i brama jest przygotowana do pracy.

- USTAWIANIE PELNE:

Upewnij sie, ze skrzydta sg zamkniete, wejdz w programowanie ,BASIC”, wybierz funkcje ,tl"”
(PROGRAMOWANIE CZASU PRACY) i nacisnij przycisk + na dtuzej niz 3 sekundy: wyswietlacz zacznie
migac i skrzydto nr. 1 zacznie sie otwiera¢. Kolejne podawanie sygnatu na wejscie OPEN A ( z pilota lub
z przycisku sterujgcego) powoduje nastepujace dziatanie i odpowiednie zaprogramowanie funkcji:

1-sze - zwolnienie ruchu skrzydta nr.1 przed zatrzymaniem
W pozycji otwartej
2-gie - zatrzymanie skrzydta 1 i uruchomienie skrzydta 2
3-cie - zwolnienie ruchu skrzydta nr.2 przed zatrzymaniem
W pozycji otwartej
4-te - zatrzymanie skrzydta 2 i natychmiastowe
rozpoczecie zamykania tego skrzydta
5-te - zwolnienie ruchu skrzydta nr.2 przed zatrzymaniem
w pozycji zamknietej
6-te - zatrzymanie skrzydta 2 w pozycji zamknietej
i uruchomienie zamykania skrzydta 1
7-me - zwolnienie ruchu skrzydta nr.1 przed zatrzymaniem
w pozycji zamknietej
8-me - zatrzymanie skrzydfa 1 w pozycji zamknietej
Wyswietlacz przestanie migac i brama jest przygotowana do normalnej pracy.
Uwagi: - jesli nie jest pozadane ustawienie funkcji zwolnienia
pracy skrzydta nalezy zaczeka¢, az skrzydto
zatrzyma sie i podac 2 kolejne impulsy w odstepie
ok.1 sek.
- dla bram jednoskrzydtowych procedura musi by¢
inna. Gdy skrzydfo osiagneto pozycje otwarcia nalezy
podac 5 kolejnych impulséw, az skrzydto zacznie sie
zamykac i dalej zgodnie z normalng procedura.

6.3.2. Ustawianie czasu pracy z wykorzystaniem wytacznikéw krancowych
Ustawianie mozna przeprowadzi¢ na dwa sposoby:
- PROSTE USTAWIANIE:
Upewnij sie, ze skrzydta sg zamkniete, wejdz w programowanie ,BASIC”, wybierz funkcje ,tl"”
(PROGRAMOWANIE CZASU PRACY) i nacisnij przycisk + na jedng sekunde: wyswietlacz zacznie migac a
skrzydta zaczng sie otwieral. Sitowniki zatrzymaja skrzydta w momencie zadziatania wytgcznikow
krancowych ale dla zakonczenia cyklu nalezy poda¢ sygnat na wejscie OPEN A ( z pilota lub z przycisku
sterujacego). Skrzydta zatrzymajq sie a wyswietlacz przestanie migac. Procedura jest zakonczona i
brama jest przygotowana do pracy.
- USTAWIANIE PELNE:
Upewnij sie, ze skrzydta sg zamkniete, wejdz w programowanie ,BASIC”, wybierz funkcje ,tI”
(PROGRAMOWANIE CZASU PRACY) i naci$nij przycisk + na dtuzej niz 3 sekundy: wyswietlacz zacznie
miga¢ i skrzydto nr. 1 zacznie sie otwiera¢. Skrzydta automatycznie zwalniajg po osiggnieciu
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wyltacznikow krancowych a podawanie sygnatu na wejscie OPEN A ( z pilota lub z przycisku sterujgcego)
w potaczeniu z funkcjami ustawianymi poprzez zadziatanie wytacznikow krancowych jest uzyteczne i
powoduje nastepujqce dziatanie i odpowiednie zaprogramowanie funkcji:

FCA1 - zwolnienie ruchu skrzydta nr.1 przed zatrzymaniem
W pozycji otwartej

1-sze - zatrzymanie skrzydta 1 i uruchomienie skrzydia 2

FCA2 - zwolnienie ruchu skrzydta nr.2 przed zatrzymaniem
W pozycji otwartej

2-gie - zatrzymanie skrzydta 2 i natychmiastowe
rozpoczecie zamykania tego skrzydta

FCC2 - zwolnienie ruchu skrzydta nr.2 przed zatrzymaniem

w pozycji zamknietej
3-cie - zatrzymanie skrzydta 2 w pozycji zamknietej

i uruchomienie zamykania skrzydta 1
FCC1 - zwolnienie ruchu skrzydta nr.1 przed zatrzymaniem
w pozycji zamknietej
4-te - zatrzymanie skrzydta 1 w pozycji zamknietej
Wyswietlacz przestanie migac i brama jest przygotowana do normalnej pracy.
Uwagi: - jesli nie jest pozadane ustawienie funkcji zwolnienia
pracy skrzydta nalezy zaczekaé, az skrzydto
zwolni po zadziataniu wytacznika krancowego
i nalezy podac 1 impuls.
- jesli ktorys z wytacznikdw krancowych nie jest
podigczony nalezy zastgpi¢ go w czasie
programowania poprzez podanie impulsu.
- dla bram jednoskrzydtowych procedura musi by¢
inna. Gdy skrzydfo osiggneto pozycje otwarcia nalezy
podac 5 kolejnych impulséw, az skrzydto zacznie sie
zamykac i dalej zgodnie z normalng procedura.

6.3.3. Ustawianie czasu pracy z wykorzystaniem Gatekoderow

Ustawianie mozna przeprowadzi¢ na dwa sposoby:

- PROSTE USTAWIANIE:

Upewnij sie, ze skrzydta sg zamkniete, wejdz w programowanie ,BASIC”, wybierz funkcje ,tl"”
(PROGRAMOWANIE CZASU PRACY) i nacisnij przycisk + na jedng sekunde: wyswietlacz zacznie migac¢ a
skrzydta zaczng sie otwierac. Sitowniki zatrzymajg skrzydta po osiggnieciu mechanicznego ogranicznika
ruchu i wyswietlacz przestanie miga¢. Procedura jest zakonczona i brama jest przygotowana do pracy
(zwolnienie skrzydet zostanie ustawione automatycznie).

- USTAWIANIE PELNE:

Upewnij sie, ze skrzydta sg zamkniete, wejdz w programowanie ,BASIC”, wybierz funkcje ,tI”
(PROGRAMOWANIE CZASU PRACY) i naci$nij przycisk + na dtuzej niz 3 sekundy: wys$wietlacz zacznie
migac i skrzydto nr. 1 zacznie sie otwiera¢. Kolejne podawanie sygnatu na wejscie OPEN A ( z pilota lub
z przycisku sterujacego) powoduje nastepujace dziatanie i odpowiednie zaprogramowanie funkcji:

1-sze - zwolnienie ruchu skrzydta nr.1 przed zatrzymaniem
w pozycji otwartej (zatrzymanie nastapi po
osiggnieciu mechanicznego ogranicznika ruchu)

2-gie - uruchomienie otwierania skrzydia 2

3-cie - zwolnienie ruchu skrzydta nr.2 przed zatrzymaniem
w pozycji otwartej (zatrzymanie nastapi po
osiggnieciu mechanicznego ogranicznika ruchu)

4-te - rozpoczecie zamykania skrzydia 2

5-te - zwolnienie ruchu skrzydta nr.2 przed zatrzymaniem
w pozycji zamknietej (zatrzymanie nastgpi po
osiggnieciu mechanicznego ogranicznika ruchu)

6-te - uruchomienie zamykania skrzydta 1

7-me - zwolnienie ruchu skrzydta nr.1 przed zatrzymaniem
w pozycji zamknietej (zatrzymanie nastgpi po
osiggnieciu mechanicznego ogranicznika ruchu)
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Wyswietlacz przestanie migac i brama jest przygotowana do normalnej pracy.
Uwagi: - impuls programujacy ustawienie funkcji zwolnienia
powinien by¢ podany z odpowiednim
wyprzedzeniem przed zadziataniem wytacznika
krancowego.
- dla bram jednoskrzydtowych procedura musi by¢
inna. Gdy skrzydfo osiagneto pozycje otwarcia nalezy
podac 5 kolejnych impulséw, az skrzydto zacznie sie
zamykac i dalej zgodnie z normalng procedura.

6.3.4. Ustawianie czasu pracy z wykorzystaniem Gatekoderow i wytacznikow krancowych
Ustawianie mozna przeprowadzi¢ na dwa sposoby:

- PROSTE USTAWIANIE:
Procedura jest taka sama jak dla ustawienia czasu pracy z wyfacznikami krancowymi. Gatekoder jest
wykorzystany jako czujnik przeszkody na drodze pracy skrzydta.

- USTAWIANIE PELNE:
Procedura jest taka sama jak dla ustawienia czasu pracy z wyfacznikami krancowymi. Gatekoder jest
wykorzystany jako czujnik przeszkody na drodze pracy skrzydta.

Uwagi: - jesli ktorys z wytacznikdw krancowych nie jest podtaczony nalezy zastgpi¢ go w czasie
programowania poprzez podanie impulsu.
- dla bram jednoskrzydtowych procedura musi by¢
inna. Gdy skrzydto osigqgneto pozycje otwarcia nalezy
podac 5 kolejnych impulséw, az skrzydto zacznie sie
zamykac i dalej zgodnie z normalng procedura.

7. Sprawdzenie systemu automatyki
Jesli programowanie funkcji zostato zakonczone nalezy sprawdzi¢ czy caty system dziata poprawnie.

Szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na site z jaka pracujg skrzydta bramy oraz poprawnos¢ dziatania
urzadzen zabezpieczajacych (akcesoridow).
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